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STYLE 3000 AEROMASTER 12" ELECTRIC MONITOR
INSTALLATION, OPERATING, AND MAINTENANCE INSTRUCTIONS

A DANGER £/ following is intended to provide the basic instructions for installation, operation and maintenance. Read
and understand these operating instructions before use.
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Electrical Specifications

12-VOLT SYSTEM 24-VOLT SYSTEM
(11-14 Volts DC) (22-28 Volts DC)
MOTOR Maximum Normal Maximum Normal
Operating Current Operating Current Operating Current Operating Current
Elevation 7.5 Amps 2.0-5.0 Amps 7.5 Amps 2.0-5.0 Amps
Rotation 7.5 Amps 2.0-5.0 Amps 7.5 Amps 2.0-5.0 Amps
Pattern 3.0 Amps 3.0 Amps 1.5 Amps 1.5 Amps

Mechanical Specifications

Parameter US Measure Metric Measure
Flow Rate 3000 GPM 12000 LPM
Pressure 232 PSI 16 Bar
Mass 10 Lbs 50 kg

Tools Required

» Wrench for flange mounting bolts

Safety Symbols

A DANGER Indicates a hazardous situation which, if not avoided, WILL result in death or serious injury

A WARNING Indicates a hazardous situation which, if not avoided, COULD result in death or serious injury

A CAUTION | | dicates a potentially hazardous situation which, if not avoided, may result in minor or moderate injury

INOTICE " pyvres practices not related to personal injury

Product Warnings, Cautions and Notices

A WARNING Charge the unit slowly. Rapid charging may cause a pressure surge that has the potential to cause an injury,

or damage the monitor.

A WARNING Do not stow or deploy the monitor while flowing. Pressing the Stow or Deploy buttons causes the nozzle to

move automatically and the water stream may cause damage to equipment or injury to personnel.

A WARNING | /i, the unit in a safe direction before pumping water through it, e.g., away from power lines.

A WARNING Do not use the electric controls when the manual override cranks are being used or are in position for use.

A WARNING | \1: e the connection of the vehicle and auxiliary battery the final step.

A WARNING | b, 1ot exceed the maximum pressure or flow ratings of the monitor. Exceeding these ratings may lead to an

injury or may cause damage to the monitor.

A WARNING | b, 110t install shutoffs on the outlet of the monitor. Shutoffs increase the potential for pressure surges

due to water hammer, which have the potential to cause an injury or damage the monitor.
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A WARNING Disconnect power and disable flow before maintenance.

A WARNING Keep all personnel out of the Danger Zone, in front of the outlet of the monitor when the water source is

attached. Dangerous flow velocities can cause serious injury.

A WARNING Not designed for explosive environments.
A WARNING | ;. only for firefighting by trained operators.

A WARNING Ensure the thread on the nozzle swivel matches the thread on the monitor outlet. Do not over-tighten the

nozzle onto the unit.

Insufficient structural support at the inlet flange can lead to failure, which has potential to cause an injury.
Do not use monitor or nozzle as a forcible entry tool.

Ensure that the monitor is returned to the Stow position after use.

During freezing conditions, the monitor must be drained to prevent damage.

A CAUTION | 1c travel limit stop is intended to be a safety feature on the monitor in the event that the programmed soft stop

would fail to limit travel. Continuous, repeated impact into the hard stop may cause damage or failure to the
motor.

NOTICE The monitor, nozzle, control box, tether controller and field adjustable stops are made for optimal

performance. Do not alter in any manner.

L (22 1% T The monitor was designed for use with Akron nozzles. Use of any other nozzles could affect the speed
or operation of the unit and should be tested before being put into service.

NOTICE Replace the identification tags if they should become worn or damaged.

(L L2F E1% T The monitor uses current limiting for both the monitor and nozzle. Use only appropriate
Akron Brass Company nozzles.

NOTICE Designed for use in fresh water applications. If used with salt water, flush with fresh water.
WL EL% T For use with water or standard firefighting foams only. After use with foam, flush with fresh water.

(X E1% T Not recommended to mount onto a raised flange. This may cause damage to the monitor’s flange
when tightening bolts.

L [2XEL% T Use a nozzle of the same material as the monitor to eliminate the effects of galvanic corrosion.
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Installation

Figure 1 — Operating Window
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Mechanical Monitor Attachment
The monitor is to be mounted on a waterway which is capable of withstanding the pressure applied to the monitor as well as the
reaction force and resulting bending moment of the nozzle (1950 lbs at 150 PSI and 3000 GPM).

A WARNING Insufficient structural support at the inlet flange can lead to failure, which has potential to cause an injury.

Use 3/4" bolts and nuts of grade five minimum. Use suitable washers with a minimum of six thread engagements. Use a ring gasket
conforming to ASME 16.21. The control box is considered the front of the monitor. Use Figure 1to position the monitor to function
within the desired operating window.
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Bolt Tightening Procedure
Start the tightening procedure by lubricating the nuts and bolts. Hand tighten the nuts until they are snug against the flange.

Figure 2 — Bolt Torque Order

The final torque of the bolts will depend on the type of gasket material used (typically 100 ft |bs). Following the correct sequential
order, tighten the bolts to 30% of the final torque. Repeat the tightening sequence to 60% of the final torque. Repeat a third time to
100% of the final torque. Finally, repeat the sequence at the final torque.

L L2XE1% T Not recommended to mount onto a raised face flange. This may cause damage to the monitor’s flange when
tightening bolts.
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Rotational Stops

The Aeromaster 12™has 3559 of total rotation. Stops can be inserted to limit travel to the left or to the right according to figure 3.
Factory default stops are set at 90° to the right and left. The permanent stop must not be removed. The stops and plugs have a 5/8

hex head. If a hole does not have a stop, it should have a plug.

A CAUTION Operating the monitor without the permanent travel limit stop in place could cause damage to the monitor and

could potentially injure the operator.

A CAUTION| the travel limit stop is intended to be a safety feature on the monitor in the event that the programmed soft

stop would fail to limit travel. Continuous, repeated impact into the hard stop may cause damage or failure to

the motor.

Figure 3 — Rotational Stops
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Elevation Stops

The Aeromaster 12™ has 120° of travel above horizontal and 459 below horizontal, which is limited by the permanent stop. This stop
should not be removed. Additional stops can be inserted to limit travel above and below horizontal according to figure 4. Factory
default stops are set at 45° above horizontal and 45° below horizontal. The stops and plugs have a 5/8" hex head. If a hole does not

have a stop, it should have a plug.

A CAUTION Operating the monitor without the permanent travel limit stop in place could cause damage to the monitor and

could potentially injure the operator. The monitor is set for +45° and -45° travel limits unless otherwise requested
by the customer.

A CAUTION| the travel limitstop is intended to be a safety feature on the monitor in the event that the programmed soft

stop would fail to limit travel. Continuous, repeated impact into the hard stop may cause damage or failure to

the motor.
Figure 4 — Elevation Stops
ELEVATION STOP LOCATIONS
ANGLE OF
ELEVATION U STOP LOCATIONS
nr PERMANENT STOP
+92°_(STD) E
+70°_(FOAM TUBEMAX] _|D (FOAM TUBE]
7° C
ANGLE OF
ELEVATION (DOWN) | 107 LOCATIONS
. 27 B
-47°_(FOAMTUBE MIN) A
K75 PERMANENT STOP

Nozzle Installation
The nozzle should be threaded onto the outlet of the monitor. Position the pattern actuator in a position that does not stretch the

power cord, and then tighten the swivel. Verify that the actuator orientation does not interfere with the monitor.

A WARNING | £/, re the thread on the nozzle swivel matches the thread on the monitor outlet. Do not over-tighten the

nozzle onto the unit.

[LL2FF1% T Use a nozzle of the same material as the monitor to eliminate the effects of galvanic corrosion.
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Electrical Installation Instructions

The Aeromaster 12™ Controller requires Vehicle Power and CAN connections. For a description of Akron Brass harnesses that can be
used to make these connections, see the table below and figure 5. If it is desired to make harnesses, refer to figures 6 and 7, and the
accompanying table for a description of the Aeromaster 12™ mating connectors.

HARNESSES FOR CONNECTING AEROMASTER 12™ CONTROLLER TO CAN DEVICES (See Figure 5)
Akron Brass
Item Description Length
P g Part Number
Receptacle Connector — CAN “Y” Adapter (Deutsch #DT04-3P-P007). Connects together two CAN Network
1 758306
Harnesses and one CAN Stub Harness.
5 Plug Connector — CAN 120 ohm Terminator (Deutsch #DT06-35-PPO1). Two are required per system and plug into 742205
the CAN “Y” Adapters at each end of the CAN network.
V4 ft. (015 m) 721569
2 ft. (0.61m) 721667
3ft. (091 m) 721572
3 CAN Network Harness — Extends the CAN network to a CAN node device (an operator station for example). 5 ft. (1.52 m) 721573
Connects between two CAN “Y” Adapters. There are no 120 ohm terminating resistors in the harness. 10 ft. (3.05 m) 721574
20 ft. (610 m) 721570
30 ft. (914 m) 721665
40 ft. (1219 m 721575
4 CAN Network Harness — Connects a 6035 Joystick, 6041 Switch Box or 6041 Tether to the 6052 AeroMaster 12 20 ft. (6.10 m) 721565
Controller. There are 120 ohm terminating resistors at each end of the harness. 30 ft (0.91 m) 721634
5 CAN Stub Harness — Connects the CAN network to the 6052 AeroMaster 12 Controller 3 ft. (0.91m) 721589
6 CAN Stub Harness — Connects the CAN network to a 6035 Joystick, 6041 Switch Box, 6041 Tether or 6036 3ft. (091 m) 721579
Direction Indicator. Includes wires for connecting power to the CAN device. 10 ft. (3.05 m) 721677
4ft.(122m) 721695
7 Power Harness — Connects Vehicle Power to the Aeromaster 12™ Controller. 8ft.( 244 m) 721682
10 ft. ( 3.05m) 721696
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Figure 5 — Harness Connections Between Aeromaster 12 Controller and CAN Devices
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MATING CONNECTORS FOR AEROMASTER 12 CONTROLLER (See Figures 6 and 7)
Manufac- | Akron Brass
o Manufac-
Item Description turer turer Part
Part Number | Number
1 Connector — DTP plug, 2 position, 0.134-0.195" (3.40-4.95 mm) wire diameter range, TE Connectivity DTP06-25-E003 742227
end cap, gray (Deutsch IPD)
TE Connectivity
2 Wedgelock — For DTP 2-socket plug, orange (Deutsch IPD) WP-2S 784188
. . TE Connectivity
3 Contact — Solid socket, size 12, 14-12 AWG (2.5-4.0 mm?), 25 amps 0462-203-12141 707583
(Deutsch IPD)
Connector — DT plug, 4 position, 0.053-0.120" (1.35-3.05 mm) wire TE Connectivity e
4 diameter range, enhanced seal retention, shrink boot adapter, black (Deutsch IPD) DT06-45-CE13 742203
. TE Connectivity
5 Wedgelock — For DT 4-socket plug, enhanced seal retention, green (Deutsch IPD) W4S-P012 784199
. . 5 TE Connectivity
6 Contact — Solid socket, size 16, 20-16 AWG (0.5-1.5 mm?), 13 amps 0462-201-16141 769635
(Deutsch IPD)

Figure 6 — Power Connector
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Figure 7 — CAN Connector

CAN HIGH (+)
POSITION 3

POSITION 2
VEHICLE POWER (-)
OUT TO CAN DEVICES

CAN LOW (-)
POSITION 4

POSITION1
VEHICLE POWER (+)
OUT TO CAN DEVICES

Page 10




INITIAL SYSTEM SETUP
The Aeromaster 12 allows many configuration options during setup.

The following functions can be configured in the setup mode:
« Right, Left, Up and Down Soft Limit Positions
* Note: Soft limits should always be programmed within the hard travel limits. If they are not set and the monitor continuously
hits the hard travel limits, it may shorten the life of the monitor.
 Monitor Orientation (sideways or inverted mounting)
» Position Sensor “Zero”
* Restore Factory Defaults
* Obstacle Avoidance
« Stow and Deploy Positions

To enter the setup mode for the above functions, follow these steps:
1. Turn power off to Aeromaster 12
2. Press and HOLD the Stream switch (can be done on the Joystick or the Toggle Switch Box)
3. Turn power on to Aeromaster 12 while continuing to hold the Stream switch
4. Wait 3-4 seconds and release the Stream switch

The Aeromaster 12 should now be in setup mode. When in setup mode, the LED on the operator station and the lone red LED on the
controller housing will be slowly blinking (a short blink followed by a long pause). If it is not slowly blinking, turn the power off and
repeat steps 1-4.

All setup functions except the Stow and Deploy Positions can be scrolled through by pressing the Stream switch. Each time the
Stream switch is pressed, another function is active for configuration. If a function is configured and saved using the Fog switch, the
next function will be automatically selected. For example, the first time the Stream switch is pressed, the Right Soft Limit Position
(LED Code 1-1) is ready for programming. If it is pressed again, the Left Soft Limit Position (LED Code 1-2) is ready for programming.

If the Left Soft Limit Position is set and the Fog switch is pressed, the Up Soft Limit Position (LED Code 1-3) will be automatically
selected without having to press Stream again. Alternatively, activating the Stream command will abort this function without

storing the position and the next function will be selected. Entering the Stow and Deploy Positions programming modes can only be
accomplished by activating the Stow or Deploy switch while at the start of the setup menu (LED Code 1 Slow blink). (See the sections
for Stow Position and Deploy Position for more detail).

To aid in determining which setup menu the Aeromaster 12 is in, the LED on the operator station has been programmed to blink a
different code for each function. The table below lists the LED codes for each function. The codes have two parts. The LED code will
start with either one or two short blinks, a short pause, another series of short blinks, and then a long pause. The first number in the
LED code is the one or two blinks and the second number is the second series of blinks before the long pause. There is also an LED
on the front of the 6052 Aeromaster 12 Controller that will display the status codes. The controller is mounted at the base of the
monitor.
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Any of the following functions may be configured by stopping at that function and performing the operation. See the appropriate
section for detailed information on configuration of each function.

Setup Menu Function LED Code

Setup Mode Start 1slow blink
Right Soft Limit Position 1-1
Left Soft Limit Position 1-2

Up Soft Limit Position 1-3
Down Soft Limit Position 1-4
Monitor Orientation 1-7
Position Sensor “Zero” 1-8+
Restore Factory Defaults 1-9++
Obstacle Avoidance Disable 2-1
Obstacle Avoidance Manual Operation 2-2
Obstacle Avoidance Auto Operation 2-3
Obstacle Avoidance Learn 2-4
Stow Position 1-5
Deploy Position 1-6

Setup Mode Table for LED Codes

While any and all of these configurations are optional, if a monitor orientation is mounted sideways or inverted, the monitor
orientation will need to be configured for proper operation. If at any point it is determined that an undesirable mode is active, it

is possible to abort the mode by removing power to the Aeromaster 12 prior to activating the Fog input. If it is determined that an
undesired function may have been saved, it may be desirable to use the “Restore Factory Defaults” function (LED Code 1-9). When all
desired changes have been made, cycling power will return the monitor to normal operation and the changes that were made will be
in effect. The changes can also be saved by pressing the Fog switch when in setup start mode (one single blink).

+The position sensors are “zeroed” at the factory. The default zero position is facing straight ahead with the nozzle level (0°
elevation). If the monitor is physically mounted such that this is not the zero position for your installation, you will need to re-zero
the monitor before it can be used with a 6036 Direction Indicator.

++NOTE: Use of this function will clear all stored obstacle avoidance option profile data and require the obstacle avoidance to

be re-programmed. Factory defaults are set to a soft limit location beyond the hard stops so that the monitor will have full range of
motion between hard stops until the soft limits are reset.
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Right Soft Limit Position (Blink Code 1-1)
In this mode, Right, Left, Up and Down functions will be active. Move the monitor to the position that is to be set as the Right
Soft Limit. When in the desired position, press the Fog switch. The new Right Soft Limit is now set and the Left Soft Limit is
active for programming. Alternatively, activating the Stream command will abort this mode without storing the position and the
Left Soft Limit Position mode will be automatically selected.

Left Soft Limit Position (Blink Code 1-2)
In this mode, Right, Left, Up and Down functions will be active. Move the monitor to the position that is to be set as the Left
Soft Limit. When in the desired position, press the Fog switch. The new Left Soft Limit is now set and the Up Soft Limit is active
for programming. Alternatively, activating the Stream command will abort this mode without storing the position and the Up Soft
Limit Position mode will be automatically selected.

Up Soft Limit Position (Blink Code 1-3)
In this mode, Right, Left, Up and Down functions will be active. Move the monitor to the position that is to be set as the Up
Soft Limit. When in the desired position, press the Fog switch. The new Up Soft Limit is now set and the Down Soft Limit is
active for programming. Alternatively, activating the Stream command will abort this mode without storing the position and the
Down Soft Limit Position mode will be automatically selected.

Down Soft Limit Position (Blink Code 1-4)
In this mode, Right, Left, Up and Down functions will be active. Move the monitor to the position that is to be set as the Down
Soft Limit. When in the desired position, press the Fog switch. The new Down Soft Limit is now set and the Monitor Orientation
is active for programming. Alternatively, activating the Stream command will abort this mode without storing the position and
the Monitor Orientation mode will be automatically selected.

Monitor Orientation (Blink Code 1-7)
There are instances when it is desirable to mount the monitor other than in the factory default “flange on the bottom” position.
In those instances, this function prevents having to change the wiring of switches or re-programming CAN joysticks to handle
changes in Up/Down — Left/Right behavior. It is only necessary to program the monitor orientation when the monitor is
mounted on its side or upside down. When in this mode, determine which of the four inputs (Up, Down, Left, or Right) results
in “Up” movement. The last movement made prior to pressing the Fog switch will be used as the new “Up” motion and will remap
the other inputs accordingly. Move the monitor in whatever the current “Up” motion is and then press the Fog switch. The
new Monitor Orientation is now set and the Position Sensor “Zero” is active for programming. If the Stream switch is pressed
at any time before the Fog switch, the Monitor Orientation will remain unchanged and the Position Sensor “Zero” mode will be
automatically selected. NOTE: Use of this function will clear all stored obstacle avoidance profile data and require the
obstacle avoidance option to be reprogrammed.

Position Sensor “Zero” (Blink Code 1-8)
It is often difficult for the vehicle manufacturer to mount the monitor in the precise position where “straight ahead and level”
matches the calibration of the monitor at the Akron Brass factory. Use of this mode allows the user to “re-zero” the sensors at
the desired “straight ahead and level” position. First, use the Left/Right and Up/Down switches to position the monitor
“straight ahead and level” When the desired position has been reached, press the Fog switch. The new “zero” position is now
set and the Restore Factory Defaults mode is now active for programming. If the Stream switch is pressed at any time before
the Fog switch, the position sensor values will remain unchanged and the Restore Factory Defaults mode will be automatically
selected. NOTE: The soft limits positions, stow/deploy positions and CAN position reporting will be impacted by “re-zeroing”.
If “re-zeroing” is needed, do so before setting soft limit, stow or deploy positions. NOTE: Use of this function will clear all
stored obstacle avoidance profile data.
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Restore Factory Defaults (Blink Code 1-9)

Occasionally, it may be desirable to return to factory defaults. To restore factory defaults when in this mode, press the fog switch.
This will clear all user selected settings and return to the start of the setup menu (LED Code 1 Slow blink). The following settings
will be reset to factory default:

* All soft limit positions will get set to maximum.

* Position sensor “zero” values will return to the values set at the factory.

* Monitor orientation will get reset to standard position.

« Stow and Deploy positions are reset to zero degrees as established at the factory.
» Obstacle Avoidance profile data is cleared and disabled.

It is possible to abort this mode prior to activating the Fog input by simply removing power to the StreamMaster Il. Alternatively,
activating the Stream command will abort this mode without restoring factory defaults and the Obstacle Avoidance Disable (Blink
Code 2-1) mode will be automatically selected.

Obstacle Avoidance Disable (Blink Code 2-1)

Pressing the Fog switch will Disable Obstacle Avoidance, clear the Obstacle Avoidance Profile and return to the start of the
setup menu (LED Code 1Slow blink). The factory default setting for obstacle avoidance is DISABLED. Alternatively, activating the
Stream command will abort this mode without disabling obstacle avoidance and the Obstacle Avoidance Manual Operation mode
will be automatically selected.

Obstacle Avoidance Manual Operation (Blink Code 2-2)

Manual operation mode requires the operator to manually move the monitor around obstacles. When an obstacle is encountered,
movement in that direction stops until the operator moves the monitor around the obstacle. Pressing the Fog switch will select
Manual Operation for Obstacle Avoidance. Alternatively, activating the Stream command will abort this mode without selecting
Manual Operation and the Obstacle Avoidance Auto Operation mode will be automatically selected.

Obstacle Avoidance Auto Operation (Blink Code 2-3)

Auto operation mode does not require the operator to move up and down to go around an obstacle. When an obstacle is
encountered, movement in that direction stops and the StreamMaster Il automatically navigates up, over, and back down around
the obstacle as long as the joystick is maintained in the horizontal command (right or left). Pressing the Fog switch will select Auto
Operation for Obstacle Avoidance. Alternatively, activating the Stream command will abort this mode without selecting Auto
Operation and the Obstacle Avoidance Learn mode will be automatically selected.
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Obstacle Avoidance Learn (Blink Code 2-4)
This function sets the Lower Limits across the horizontal range of the monitor. For instance, a monitor located on the center of
a cab roof might need to raise the nozzle slightly to avoid hitting the corners of the cab as it sweeps from side to side. Use of
this mode allows the user to program a horizontal profile that will go around one or more obstacles. As the monitor is moved
from side to side (either right to left, or left to right), the vertical position values are stored at one degree increments. Backing up
will overwrite previous data. If a horizontal area is not learned, that area will be inaccessible later. To program an obstacle
avoidance profile, follow these steps:

1. Enable either manual or automatic obstacle avoidance.

2. Move the monitor to the lower left or right, or the lower right soft limit.

3. Sweep until the first obstacle is encountered. Stop movement before the obstacle is reached.

4. Move horizontally up over and back down until the obstacle is cleared.

5. Continue moving toward the opposite side. Repeat steps 2 and 3 if any other obstacles are encountered.

6. When the opposite horizontal soft limit is reached, press the Fog switch. This will save the new Obstacle Avoidance Profile and
return to the start of the setup menu (LED Code 1 Slow blink).

The same procedure can also be followed from right to left. It is important that the entire rotational range is covered during the
programming procedure. Activating the Stream command will discard any profile data that has already been saved and will return
to the start of the setup menu (LED Code 1 Slow blink).

Stow Position (Blink Code 1-5)
To enter the Stow Position programming mode, momentarily press the Stow switch when at the beginning of the setup mode
(LED Code 1 Slow blink). Verify the Stow Position programming mode by observing the blink code (one short blink, a short pause,
then five short blinks, and a long pause). In this mode, Right, Left, Up and Down functions will be active. Movement will not be
constrained by soft limits, thus allowing a stow position that is outside of the normal operational envelope. However, obstacle
avoidance will be disregarded while learning the Stow Position, so care must be taken to avoid obstacles manually. When at the
desired Stow Position, there are two methods of completion. (1) Activating the Fog command will save the position and also cause
the nozzle to go to the fog setting during the stow sequence. The beginning of the setup menu (LED Code 1 Slow blink) will then
be returned to. (2) Activating the Stream command will save the position and also cause the nozzle to go to the stream setting
during the stow sequence. The beginning of the setup menu (LED Code 1 Slow blink) will then be returned to. Activating the Stow
command again will abort this function and return to the start of the setup menu (LED Code 1 Slow blink). The factory default
Stow Position is “straight ahead and level” as defined by the sensor zeroing (see the Position Sensor “Zero” section).

Deploy Position (Blink Code 1-6)
To enter the Deploy Position programming mode, momentarily press the Deploy switch when at the beginning of the setup
mode (LED Code 1 Slow blink). Verify the Deploy Position programming mode by observing the blink code (one short blink, a short
pause, then six short blinks, and a long pause). In this mode, Right, Left, Up and Down functions will be active. Movement will be
constrained to whatever soft limits are in effect. However, obstacle avoidance will be disregarded while learning the Deploy
Position, so care must be taken to avoid obstacles manually.
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When at the desired Deploy Position, there are two methods of completion. (1) Activating the Fog command will save the
position and also cause the nozzle to go to the fog setting during the deploy sequence. The beginning of the setup menu (LED
Code 1Slow blink) will then be returned to. (2) Activating the Stream command will save the position and also cause the nozzle to
go to the stream setting during the deploy sequence. The beginning of the setup menu (LED Code 1 Slow blink) will then be
returned to. Activating the Deploy command again will abort this function and return to the start of the setup menu (LED Code 1
Slow blink). The factory default Deploy Position is “straight ahead and level” as defined by the sensor zeroing (see the Position
Sensor “Zero” section).

Operating Instructions
6041 CAN Toggle Switch Box
The Stow/Deploy switch is used to move the monitor in and out of its stow position for transit. Pushing and holding the Stow/
Deploy toggle switch forward for at least two seconds will initiate a deploy sequence placing the monitor in position for
normal operation. Pulling and holding the Stow./Deploy toggle switch backward for at least two seconds will initiate a stow
sequence placing the monitor in position for transit.

The Oscillation (Start/Set)/(Pause/Resume) switch is used to teach and control a horizontal oscillation pattern. Pushing the
Oscillation toggle switch forward, the monitor rotation will be driven toward the right until either: the switch is released, a
soft-limit is encountered or a hard-limit is encountered. That point will be assigned the rightmost travel point in the auto-
oscillate profile. The monitor will again automatically reverse direction and move to the left until the “Set/Start” switch is
pushed and released, a soft-limit is encountered or a hard-limit is encountered. That point will be assigned the leftmost travel
point in the auto-oscillate profile. The monitor will then automatically oscillate back and forth between those two points until
either: the Oscillation switch is pulled backward to the “Pause/Resume” position, a Left or Right command is received from

a switch or joystick input or some other disabling function is encountered. Pulling the Oscillation switch backward to the
“Pause/Resume” position will only pause oscillation, and pulling the Oscillation switch backward to the “Pause/Resume”
position switch a second time will cause oscillation to be resumed using the taught positions. Use of a Left or Right command
will cancel oscillation and the profile will be cleared. The monitor can be moved up and down during oscillation without
cancelling the oscillation function.

The Discharge On/Off/Remote switch is used to control the discharge valve that is connected to the StreamMaster Il. Pushing
the Discharge switch to the “On” position will cause the discharge valve to be turned on regardless of any external device
(joystick) until the switch is returned to the “Remote” or “Off” position. The switch is maintained in that position and will not
return to center on its own. When the Discharge switch is pulled backward to the “Off” position, the Discharge valve will be
turned off regardless of any external device (joystick) until the switch is returned to the “Remote” or “On” position (center).
When the switch is in the center or “Remote” position, control of the discharge valve is turned over to the state of other
network devices (i.e. Joystick trigger).

For further detail, refer to the: Style 6041 CAN Toggle Switch Box — Installation, Operation & Maintenance Manual

6035 CAN Joystick

The joystick is proportional in the X and Y axis. Pushing the joystick forward will lower the monitor nozzle. The farther forward
the joystick is pushed, the faster will be the motion. Pulling the joystick back will raise the monitor nozzle. Moving the joystick to
the right will rotate the monitor to the right. Moving the joystick to the left will rotate the monitor to the left.

The “trigger” switch is used to open and close the water/foam discharge valve. (This assumes the discharge valve has been wired
to the appropriate output on the StreamMaster Il). Squeezing the trigger switch will open the valve, and releasing the trigger
switch will close the valve. The valve may be placed in a continuously open condition by “double-clicking” the trigger switch. The
next activation of the trigger switch will return it to normal momentary operation.

On top of the joystick is a thumb switch used to control the pattern sleeve of the nozzle. Moving the thumb switch to the righ
will move the pattern sleeve towards the straight stream position. Moving the thumb switch to the left will move the pattern
sleeve towards the fog position. In both cases, the pattern sleeve will stop when the thumb switch returns to center position,
or the pattern sleeve reaches the full extent of its travel. This permits a continuously adjustable discharge pattern.

For further detail, refer to the: Style 6035 CAN Joystick — Installation, Operation & Maintenance Manual
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Error Codes
Error codes are a two part blink code consisting of one or two short blinks, short pause, followed by a second set of blinks for the
specific code, then, a long pause. After the long pause, the code will repeat. During the pause between codes, the LED is on.

1-1

1-5

1-6

1-7

Rotation Sensor:
SWITCH: The rotation switch was not detected as part of a stow/deploy sequence.
POSITION FEEDBACK: The rotation position feedback sensor signal is missing or not changing while the monitor is moving.
Elevation Sensor:
SWITCH: The elevation switch was not detected as part of a stow/deploy sequence.
POSITION FEEDBACK: The elevation position feedback sensor signal is missing or not changing while the monitor is moving.
Hard Stop During Stow./Deploy
During a Stow/Deploy sequence, an obstacle was hit causing the monitor to stop before completing the sequence.
Obstacle Avoidance Profile Needed:
The obstacle avoidance feature was turned on, but an avoidance profile was not learned.
Rotation Hard Stop:
(position feedback units only) A hard stop was encountered during normal rotation. This is an unexpected condition and
could be a sensor problem or an obstruction was hit.
Elevation Hard Stop
(position feedback units only) A hard stop was encountered during normal elevation. This is an unexpected condition and
could be a sensor problem or an obstruction was hit.

Maintenance Instructions

* The monitor should be kept clean and free from dirt.

* Inspect for damaged components or wiring and repair or replace as needed.

» The monitor should move freely and smoothly without hesitating.

« Inspect monitor for leaks. Replace seals as needed. Use Parker O-Ring lubricant on O-Rings.

« Grease fittings are installed at worm gear and ball bearing joints. If motor is laboring or movement of the joint is not smooth,
grease until normal operation is restored. Do not over-apply grease using a grease gun. Pressure will build in the monitor cavity
and could cause damage to the monitor. The elevation joint bearings do not require grease.

Warranty Statement

WARRANTY AND DISCLAIMER*: We warrant Akron Brass products for a period of five (5) years* after purchase against defects
in materials or workmanship. Akron Brass will repair or replace product which fails to satisfy this warranty. Repair or replace
ment shall be at the discretion of Akron Brass. Products must be promptly returned to Akron Brass for warranty service. We will
not be responsible for: wear and tear; any improper installation, use, maintenance or storage; negligence of the owner or user;
repair or modification after delivery; failure to follow our instructions or recommendations; or anything else beyond our control.
WE MAKE NO WARRANTIES, EXPRESS OR IMPLIED, OTHER THAN THOSE INCLUDED IN THIS WARRANTY STATEMENT, AND WE
DISCLAIM ANY IMPLIED WARRANTY OF MERCHANTABILITY OR FITNESS FOR ANY PARTICULAR PURPOSE. Further, we will not
be responsible for any consequential, incidental or indirect damages (including, but not limited to, any loss of profits) from any
cause whatsoever. No person has authority to change this warranty. Unless otherwise provided herein, Akron Brass industrial
electronic components & the Severe-Duty Monitor have a one (1) year warranty. Select Akron Brass handline nozzles and valves
carry a ten (10) year warranty. Weldon products have a two (2) year warranty from date of manufacture (excluding consumable
components). Select Weldon LED products carry a five (5) year warranty. Honda products have the manufacturers’ warranty and
Akron Brass disclaims any warranty with respect to those products.

« AKRON PHONE: 330.264.5678 or 800.228.1161 | FAX: 330.264.2944 or 800.531.7335 | akronbrass.com
REVISED: 1/16

BRASS COMPANY  WARRANTY AND DISCLAIMER: We warrant Akron Brass products for a period of five (5) years after purchase against defects in materials or workmanship. Akron Brass will repair or replace
product which fails to satisfy this warranty. Repair or replacement shall be at the discretion of Akron Brass. Products must be promptly returned to Akron Brass for warranty service.

Tested... We will not be responsible for: wear and tear; any improper use, mai or storage; negl of the owner or user; repair or modification after delivery; damage; failure to
Prn“en“. Tr sled follow our instructions or recommendations; or anything else beyond our control. WE MAKE NO WARRANTIES, EXPRESS OR IMPLIED, OTHER THAN THOSE INCLUDED IN THIS WARRANTY
“ L] STATEMENT, AND WE DISCLAIM ANY IMPLIED WARRANTY OF MERCHANTABILITY OR FITNESS FOR ANY PARTICULAR PURPOSE. Further, we will not be responsible for any consequential,
- incidental or indirect damages (including, but not limited to, any loss of profits) from any cause whatsoever. No person has authority to change this warranty.

ISO 9001 REGISTERED COMPANY © Akron Brass Company. 2000 All rights reserved. No portion of this can be reproduced without the express written consent of Akron Brass Company.
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MONITEUR ELECTRIQUE AEROMASTER 12" MODELE 3000
MODE D'INSTALLATION, D'EMPLOI ET D'ENTRETIEN

A DANGER Cette notice présente les instructions d'installation, d'utilisation et d'entretien de base. Lire
et comprendre ce mode demploi avant utilisation.
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Spécifications électriques

SYSTEME 12 VOLTS SYSTEME 24 VOLTS
(11-14 volts CC) (22-28 volts CC)
Courant Courant Courant Courant
MOTEUR . . . .
de fonctionnement de fonctionnement de fonctionnement de fonctionnement normal
maximal normal maximal
Hauteur 75A 2,0-50A 75A 2,0-50A
Rotation 75A 2,0-50A 75A 2,0-50A
Jet 30A 30A 15A 15A
Spécifications mécaniques
Paramétre Systéeme impérial Systéme métrique
Débit 3000 gal/min 12000 |/min
Pression 232 psi 16 bar
Masse 50 kg 110 b 50 kg

Outils nécessaires
* Clé pour boulons de fixation de bride

Symboles de sécurité

A DANGER Indique une situation dangereuse qui, si elle n'est pas évitée, ENTRAINERA la mort ou une blessure grave.

8 Indique une situation dangereuse qui, si elle n'est pas évitée, POURRAIT entrainer la mort ou une blessure grave.

4\ ATTENTION Indique une situation potentiellement dangereuse qui, si elle n'est pas évitée, peut entrainer une blessure légére
ou modérée.

2L concerne les pratiques non susceptibles de causer une blessure corporelle.

Mises en garde, précautions et informations concernant le produit

Charger l'appareil lentement. Une charge rapide risque de provoquer une surpression pouvant causer une blessure
ou endommager le moniteur.

5 Ne pas ranger ou déployer le moniteur lorsque le jet d'eau fonctionne. Appuyer sur les boutons de rangement
ou de déploiement déplace automatiquement la lance, et le jet d'eau risque dendommager |'équipement ou de
blesser le personnel.

| Pointer l'appareil vers un endroit sar (loin des lignes électriques, etc.) avant de pomper de l'eau.

| Ne pas utiliser les commandes électriques lorsque les manivelles de commande manuelle sont utilisées ou en
position d'utilisation.

E| Raccorder la batterie au véhicule en dernier.

Ne pas dépasser les valeurs nominales maximales de pression et de débit du moniteur. Le non-respect de ces
valeurs peut causer une blessure ou endommager le canon.

1 Ne pas installer de dispositifs d'arrét sur les sorties du moniteur. Les dispositifs d'arrét sont susceptibles de causer
une surpression en raison des coups de bélier, risquant ainsi d'entrainer des blessures corporelles ou dendommager

le moniteur.
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Débrancher l'alimentation et couper le débit avant l'entretien.

Eloigner le personnel de la zone dangereuse, située face a la sortie de la lance, lorsque la source d'eau
est raccordée. Des vitesses d'écoulement dangereuses peuvent causer des blessures graves.

Non congu pour les environnements explosifs.

A utiliser par les personnes qualifiées uniquement en cas d'incendie.

5l Vérifier que le filetage du pivot de lance correspond a celui de la sortie du moniteur. Ne pas trop serrer la lance
sur l'appareil.

Le manque de support de structure au niveau de la bride d'entrée peut causer des défaillances risquant d'entrainer
des blessures.

=l Ne pas utiliser la lance comme outil d'effraction.
A\ ATTENTION Le moniteur doit étre remis en position de rangement aprés utilisation.
A\ ATTENTION| gel pouvant causer des dommages, le moniteur doit étre purgé en cas de températures négatives.

A\ ATTENTION] | ; bytee de rotation est une fonctionnalité de sécurité du moniteur au cas ot l'arrét programmé échoue a limiter
les déplacements. Un impact continu et répété sur la butée mécanique peut provoquer des dommages ou des
défaillances du moteur.

REMARQUE Le moniteur, la lance, le boitier de commande, la commande d'ancrage et les butées réglables sur le terrain sont
prévus pour fonctionner de maniére optimale. Ne les modifier en aucune fagon.

13T | e moniteur est congu pour fonctionner avec des lances Akron. L'utilisation de toute autre lance peut réduire la
vitesse ou les performances de l'appareil. Effectuer un essai avant la mise en service.

REMARQUE Remplacer les étiquettes d'identification usées ou endommagées.

AEMARGUE " grsrsyssto emploie une fonction de limitation de courant pour lui-méme et pour la lance. Veiller a n'utiliser que
des lances Akron Brass.

REMARQUE A utiliser avec de l'eau douce. En cas d'utilisation avec de l'eau salée, rincer 2 l'eau douce.

LRI Utiliser de l'eau ou des mousses d'extinction standard uniquement. Apreés utilisation avec de la mousse,

rincer a l'eau douce.

REMARQUE Montage sur bride a face surélevée non recommandé. La bride du moniteur pourrait étre endommagée
lors du serrage des boulons.

REMARQUE

Utiliser une lance fabriquée dans le méme matériau que le moniteur afin d'éliminer les effets de la
corrosion galvanique.
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Installation

Figure 1 — Rayon d'utilisation
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Fixation mécanique du moniteur
Le moniteur doit étre monté sur un conduit d'eau capable de résister a la pression appliquée au moniteur ainsi qu'a la force de
réaction et au moment de flexion correspondant de la lance (1950 |b a 150 PSI et 3000 gal/min)

B0E| e manque de support de structure au niveau de la bride d'entrée peut causer des défaillances risquant d'entrainer
des blessures.

Utiliser des boulons et des écrous de 3/4 po de classe cing minimum. Utiliser des rondelles adaptées avec un minimum de six filets

engagés. Utiliser une rondelle partielle conforme a la norme ASME 16.21. Le boitier de commande est considéré comme l'avant du
moniteur. Suivre les indications de la figure 1 pour installer le moniteur de maniére a obtenir le rayon d'utilisation souhaité.

Page 21



Procédure de serrage des boulons
Commencer en lubrifiant les écrous et les boulons. Serrer les écrous a la main jusqu'au contact avec la bride.

Figure 2 — Ordre de serrage des boulons

Le couple de serrage final des boulons dépend du type de matériaux de rondelle utilisé (généralement 100 pieds/livre). En
respectant l'ordre indiqué, serrer les boulons a 30 % du couple final. Répéter la séquence de serrage jusqu'a 60 % du couple final.
Répéter la séquence une troisiéme fois jusqu'a 100 % du couple final. Enfin, répéter la séquence au couple final.

Montage sur bride a face surélevée non recommandé. La bride du moniteur pourrait étre endommagée
lors du serrage des boulons.
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Butées de rotation

L'Aeromaster 12™ présente un rayon de rotation total de 3559. Il est toutefois possible d'installer des butées afin de limiter la rotation

vers la gauche ou la droite, en suivant les indications de la figure 3.

Par défaut, les butées sont installées a 90° vers la gauche et la droite. La butée permanente ne doit pas étre retirée. Les butées et les

bouchons ont une téte hexagonale de 5/8 po. Si un orifice ne présente pas de butée, il doit étre équipé d'un bouchon.

4k ATTENTION| ' tilisation du moniteur sans la butée permanente de rotation risque dendommager le moniteur et de

blesser l'opérateur.

A ATTENTION| | ; butee de rotation est une fonctionnalité de sécurité du moniteur au cas ou larrét programmé échoue a limiter
les déplacements. Un impact continu et répété sur la butée mécanique peut provoquer des dommages ou des

défaillances du moteur.

Figure 3 — Butées de rotation

EMPLACEMENTS DE BUTEES
DE ROTATION REGLABLES
ANGLE DE EMPLACEMENTS
ROTATION DE BUTEE
+92.5 -(STD) 1,4
+1375° 2,3
177-1/2% =
1775 BUTEE PERMANENTE
UNIQUEMENT
Butée
3 permanente
4
ROTATION GAUCHE
(ANTIHORAIRE)
AVANT
ROTATION DROITE
(HORAIRE)

Page 23




Butées de levage

Sur un plan vertical, 'Aeromaster 12" peut se déplacer a 120° vers le haut et a 45° vers le bas. Ces mouvements sont limités par la
butée permanente. qui ne doit pas étre retirée. Il est toutefois possible d'installer des butées supplémentaires afin de limiter les
déplacements vers le haut et le bas, en suivant les indications de la figure 4. Par défaut, les butées sont placées a un angle vertical
de 45° vers le haut et 45° vers le bas. Les butées et les bouchons ont une téte hexagonale de 5/8 po. Si un orifice ne présente pas de

butée, il doit étre équipé d'un bouchon.

4\ ATTENTION| ' tilisation du moniteur sans la butée permanente risque dendommager le moniteur et de blesser l'opérateur.
Les limites de déplacements du moniteur sont réglées a +45° et -45°, sauf demande contraire du client.

A\ ATTENTION| | 5 butee de rotation est une fonctionnalité de sécurité du moniteur au cas ot larrét programmé échoue a limiter
les déplacements. Un impact continu et répété sur la butée mécanique peut provoquer des dommages ou des

défaillances au moteur.

Figure 4 — Butées de levage

127

EMPLACEMENTS DE BUTEES
DE ROTATION REGLABLES
.. ANGLE EMPLACEMENTS
D'ELEVATION (HAUT) DE BUTEES
+122° BUTEE PERMANENTE
+92° (STD) E
+70° (TUBE DE MOUSSE MAX) | D (TUBE DE MOUSSE)
+7 C
. ANGLE EMPLACEMENTS
D'ELEVATION (BAS) DE BUTEE
-2 B
-47° (TUBE DE MOUSSE MIN.) A
- BUTEE PERMANENTE

Installation de la lance

La lance doit étre vissée sur la sortie du moniteur. Placer l'actionneur de jet dans une position évitant toute tension du fil
d'alimentation, puis serrer le pivot. Vérifier que l'actionneur n'est pas orienté de maniére a géner les déplacements du moniteur.

lance sur l'appareil.

Utiliser une lance fabriquée dans le méme matériau que le moniteur afin d'éliminer les effets de la

corrosion galvanique.
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Instructions relatives au circuit électrique
Le dispositif de commande de |'Aeromaster 12™ doit étre alimenté par le véhicule et requiert des connexions CAN. Pour une
description des faisceaux de cablage Akron Brass utilisables pour ces connexions, se reporter au tableau ci-dessous et a la figure 5.
Pour fabriquer les faisceaux de cablage, se reporter aux figures 6 et 7, ainsi qu'au tableau correspondant pour une description des
connecteurs de |'Aeromaster 12™.

FAISCEAUX DE CONNEXION DU DISPOSITIF DE COMMANDE DE LAEROMASTER 12™ AUX DISPOSITIFS CAN (voir figure 5).
Numeéro de
Objet Description Longueur piece Akron
Brass
Connecteur du récepteur — Adaptateur CAN « Y » (Deutsch #DT04-3P-P007). Connecte deux faisceaux de réseau
1 R ) ) 758306
CAN et un faisceau de réseau CAN tronqué.
5 Connecteur — Terminaison CAN 120 ohm (Deutsch #DT06-35-PPOT). Deux par systéme. Se branche sur les 742205
adaptateurs CAN « Y » a chaque extrémité du réseau CAN.
V2 pi (0,15 m) 721569
2 pi (0,61 m) 721667
3pi (091 m) 721572
3 Faisceau de réseau CAN - Prolonge le réseau CAN jusqu'a un dispositif de noeud CAN (poste d'opérateur, etc.). 5 pi (1,52 m) 721573
Connecte deux adaptateurs CAN « Y ». Aucune résistance de terminaison 120 ohm dans le faisceau. 10 pi (3,05 m) 721574
20 pi (6,10 m) 721570
30 pi (914 m) 721665
40 pi (12,19 m) 721575
Faisceau de réseau CAN - Connecte un joystick 6035, une boite de commutation 6041 ou une commande .
) ) " L. . 20 pi (6,10 m) 721565
4 d'ancrage 6041 au dispositif de commande Aeromaster 12 6052. Des résistances de terminaison 120 ohm se .
. P . 30 pi (0,91 m) 721634
trouvent a chaque extrémité du faisceau.
5 Faisceau de réseau CAN tronqué - Connecte le réseau CAN au dispositif de commande de |'AeroMaster 12 6052. 3pi (0,91 m) 721589
Faisceau de réseau CAN tronqué - Connecte le réseau CAN a un joystick 6035, a une boite de commutation .
N . N Lo R g N 3pi (09T m) 721579
6 6041, a une commande d'ancrage 6041 ou a un indicateur de direction 6036. Inclut des cables pour se raccorder .
e e 10 pi (3,05 m) 721677
électriquement au dispositif CAN.
Faisceau d'alimentation électrique - Raccorde le dispositif de commande de I'Aeromaster 12™ a |'alimentation 4 p! (1,22 m) 721695
7 Slectri du véhicul 8 pi (2,44 m) 721682
électrique du véhicule. 10 pi (3,05 m) 721696
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Figure 5 — Raccordement du faisceau entre le dispositif de commande de I'Aeromaster

12 et les dispositifs CAN
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CONNECTEURS DU DISPOSITIF DE COMMANDE DE L'AEROMASTER 12 (voir figures 6 et 7)

(Deutsch IPD)

Fabricant | Akron Brass
Objet Description Fabricant Numéro de Numéro
piéce de piece
1 Connecteur - DTP, 2 positions, diameétre du fil 0,134-0,195 po (3,40-4,95 mm), TE Connectivity DTP06-25-E003 742227
capuchon, gris (Deutsch IPD)
. N TE Connectivity
2 Verrouillage — Pour connecteur DTP a 2 broches, orange (Deutsch IPD) WP-2S 784188
. . . 5 TE Connectivity
3 Contact — Prise solide, taille 12, 14-12 AWG (2,5-4,0 mm?), 25 A 0462-203-12141 707583
(Deutsch IPD)
4 Connectefjr - I?T, 4 positions, c‘llar‘ngtre du ﬁl. 0,053-0,120 po (1,35-3,05 mm) TE Connectivity DT06-4S-CET3 742203
tenue améliorée, adaptateur rétrécissant, noir (Deutsch IPD)
5 Verrouillage - Pour connecteur DTP a 4 broches, tenue améliorée, vert TE Connectivity W4S-P012 784199
(Deutsch IPD)
. . . ) TE Connectivity
6 Contact — Prise solide, taille 16, 20-16 AWG (0,5-1,5 mm?), 13 A 0462-201-16141 769635

Figure 6 — Connecteur électrique

BATTERIE VEHICULE (+)
POSITION 1

POSITION 2
BATTERIE VEHICULE (-)

Figure 7 — Connecteur CAN

CAN BAS (-)
CAN HAUT (+) POSITION 4

POSITION 3

POSITION 2 POSITION 1
ALIMENTATION ALIMENTATION
ELECTRIQUE VEHICULE (-) ELECTRIQUE VEHICULE (+)
VERS DISPOSITIFS CAN VERS DISPOSITIFS CAN
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PARAMETRAGE INITIAL DU SYSTEME
L'Aeromaster 12 offre de nombreuses options de configuration lors de l'installation.

Les fonctions suivantes peuvent étre configurées dans le mode paramétrage :

* Positions de limites électriques droite, gauche, haut et bas

» Remarque : Les limites douces doivent toujours étre programmeées dans les limites de déplacement dures. Si elles ne sont pas
configurées et que le moniteur touche continuellement les limites de déplacement dures, la durée de vie du moniteur peut
étre réduite.

« Orientation du moniteur (montage sur le c6té ou inversé)

* Position zéro des capteurs

» Restauration des paramétres par défaut

« Evitement d'obstacles

» Positions de rangement et de déploiement

Pour accéder au mode paramétrage des fonctions ci-dessus, suivre les étapes suivantes :
1. Couper l'alimentation de |'Aeromaster 12
2. Appuyer sur le commutateur de flux et LE MAINTENIR ENFONCE (cela est également possible sur le joystick ou la boite de
commutation a bascule)
3. Mettre |'Aeromaster 12 sous tension tout en maintenant le commutateur de jet appuyé
4. Attendre 3-4 secondes et relacher le commutateur de flux

L'Aeromaster 12 passe en mode paramétrage. En mode paramétrage, la LED sur le poste de conduite et la LED rouge isolée sur le
boitier du contréleur clignotent lentement (clignotement court suivi d'une longue pause). S'il ne clignote pas lentement, éteindre
l'appareil et répéter les étapes 1a 4.

Il est possible de faire défiler toutes les fonctions de paramétrage, a 'exception des positions de stockage et de déploiement,

en appuyant sur le commutateur de flux. Chaque fois que le commutateur de flux est pressé, une autre fonction est active pour

la configuration. Si une fonction est configurée et enregistrée a l'aide du commutateur de brouillard, la fonction suivante est
automatiquement sélectionnée. Par exemple, lorsque le commutateur de flux est pressé pour la premiére fois, la position de limite
douce droite (code LED 1-1) est préte pour la programmation. Si l'on appuie a nouveau, la position de limite douce gauche (code LED
1-2) est préte pour la programmation. Si la position de limite électrique gauche est paramétrée et le commutateur de brouillard
appuyé, la position de limite électrique haute (code LED 1-3) est automatiquement sélectionnée sans avoir a appuyer a nouveau
sur le commutateur de jet. Lactivation de la commande de jet peut également permettre de quitter ce mode sans mémoriser

la position. La fonction suivante est alors sélectionnée. La saisie des modes de programmation des positions de rangement ou

de déploiement ne peut étre réalisée qu'en actionnant le commutateur de rangement ou de déploiement au début du menu
paramétrage (code LED 1 clignotement lent). (Voir les sections relatives a la position de rangement et a la position de déploiement
pour plus de détails.)

Pour savoir dans quel menu de paramétrage se trouve |'Aeromaster 12, la LED sur le poste de conduite est programmée de maniére
a ce qu'un code différent clignote pour chaque fonction. Le tableau ci-dessous répertorie les codes LED pour chaque fonction.

Les codes ont deux parties. La LED clignote une ou deux fois brievement, fait une courte pause, puis émet une nouvelle série de
clignotements courts avant de faire une longue pause. Le clignotement ou les deux clignotements correspondent au premier chiffre
du code LED et la deuxiéme série de clignotements suivis d'une longue pause correspondent au deuxiéme chiffre. Une LED est
également installée a l'avant du dispositif de commande de |'Aeromaster 12 6052 pour afficher les codes d'état. Le dispositif de
commande est monté a la base du moniteur.
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Toutes les fonctions suivantes peuvent étre configurées en sarrétant sur cette fonction et en effectuant l'opération. Voir la section
appropriée pour obtenir des informations détaillées sur la configuration des fonctions.

Fonction menu paramétrage Code LED
Démarrer mode paramétrage 1 clignotement
lent
Position de limite douce droite 1-1
Position de limite douce gauche 1-2
Position de limite douce haut 1-3
Position de limite douce bas 1-4
Orientation du moniteur 1-7
Capteur de position « zéro » 1-8+
Restaurer les paramétres par défaut 1-9++
Désactiver 'évitement d'obstacle 2-1
Mode manuel évitement d'obstacle 2-2
Mode automatique évitement d'obstacle 2-3
Mode apprentissage évitement d'obstacle 2-4
Position destockage 1-5
Position de déploiement 1-6

Paramétrage du mode tableau pour codes LED

Bien que toutes ces configurations soient optionnelles, si le moniteur est monté sur le cété ou inversé, son orientation devra étre
configurée pour fonctionner correctement. S'il s'avére qu'un mode non souhaité est actif, il est possible d'interrompre le mode en
coupant l'alimentation de |'Aeromaster 12 avant d'activer l'entrée brouillard. S'il s'avére qu'une fonction non souhaitée est enregistrée,
il est souhaitable d'utiliser la fonction « restaurer les paramétres par défaut » (code LED 1-9). Lorsque toutes les modifications
souhaitées ont été effectuées, arréter puis redémarrer le moniteur permet de rétablir son fonctionnement normal et d'appliquer les
modifications apportées. Les changements peuvent aussi étre enregistrés en appuyant sur le commutateur de brouillard lorsqu'il est
en mode de démarrage du paramétrage (un seul clignotement).

+Le réglage du point zéro des capteurs de position est réalisé en usine. La position zéro par défaut est paralléle au niveau de la lance
(angle de levage 0°). Si le montage du moniteur n'autorise pas la position zéro pour votre installation, vous devrez recalibrer le point
zéro du moniteur avant de pouvoir l'utiliser avec un Indicateur de direction 6036.

++REMARQUE : utiliser cette fonction efface toutes les données de profil des options d'évitement d'obstacle stockées et exige
la reprogrammation de l'évitement d'obstacles. Les positions de limites électriques par défaut sont réglées au-dela des butées
mécaniques, afin que le moniteur puisse se déplacer librement entre les butées mécaniques jusqu'a ce que les limites électriques
soient redéfinies.
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Position de limite électrique droite (code clignotant 1-1)
Dans ce mode, les fonctions droite, gauche, haut et bas sont actives. Déplacer le moniteur dans la position de limite électrique
droite souhaitée. Lorsqu'elle est dans la position souhaitée, appuyer sur le commutateur de brouillard. La nouvelle limite
électrique droite est maintenant fixée et la limite électrique gauche est préte a étre programmeée. Lactivation de la commande
de jet permet de quitter ce mode sans mémoriser la position. La position de limite électrique gauche est alors sélectionnée
automatiquement.

Position de limite électrique gauche (code clignotant 1-2)
Dans ce mode, les fonctions droite, gauche, haut et bas seront actives. Déplacer le moniteur dans la position de limite
électrique gauche souhaitée. Lorsqu'elle est dans la position souhaitée, appuyer sur le commutateur de brouillard. La
nouvelle limite électrique gauche est maintenant réglée et la limite électrique haute est préte a étre programmeée. L'activation
de la commande de jet permet de quitter ce mode sans mémoriser la position. La position de limite électrique haute est alors
sélectionnée automatiquement.

Position de limite électrique haute (code clignotant 1-3)
Dans ce mode, les fonctions droite, gauche, haut et bas sont actives. Déplacer le moniteur dans la position de limite électrique
haute souhaitée. Lorsqu'elle est dans la position souhaitée, appuyer sur le commutateur de brouillard. La nouvelle limite
électrique haute est maintenant réglée et la limite électrique basse est préte a étre programmeée. L'activation de la commande
de jet permet de quitter ce mode sans mémoriser la position. La position de limite électrique basse est alors sélectionnée
automatiquement.

Position de limite électrique basse (code clignotant 1-4)
Dans ce mode, les fonctions droite, gauche, haut et bas sont actives. Déplacer le moniteur dans la position de limite électrique
basse souhaitée. Lorsqu'elle est dans la position souhaitée, appuyer sur le commutateur de brouillard. La nouvelle limite
électrique basse est maintenant réglée et l'orientation du moniteur peut étre programmée. L'activation de la commande
de jet permet de quitter ce mode sans mémoriser la position. Le mode d'orientation du moniteur est alors sélectionné
automatiquement.

Orientation du moniteur (code clignotant 1-7)
Dans certains cas, il est souhaitable de monter le moniteur dans une position autre que la position par défaut (avec la bride en
bas). Cela permet d'éviter de devoir modifier le cablage des commutateurs ou de reprogrammer les joysticks CAN pour gérer les
changements dans le comportement haut/bas - gauche/droite. Lorientation du moniteur ne doit étre programmée que lorsque
celui-ci est monté sur le coté ou a l'envers. Il faut alors déterminer laquelle des quatre entrées (haut, bas, gauche ou droite)
entraine un mouvement « haut ». Le dernier mouvement effectué avant d'appuyer sur le commutateur de brouillard est utilisé
comme nouveau mouvement « haut » et redéfinit en conséquence les autres entrées. Déplacer le moniteur vers le « haut » puis
appuyer sur le commutateur de brouillard. La nouvelle orientation du moniteur est a présent définie et la position zéro du
capteur peut étre programmeée. Si vous appuyez sur le commutateur de jet avant le commutateur de brouillard, l'orientation
du moniteur ne change pas et la position zéro du capteur est sélectionnée automatiquement. REMARQUE : utiliser cette
fonction efface toutes les données du profil d'évitement d'obstacles enregistrées et requiert de reprogrammer l'option
d'évitement d'obstacles.

Position zéro du capteur (code clignotant 1-8)
Il est souvent difficile pour le constructeur du véhicule de monter le moniteur dans la position exacte « et a niveau » qui
correspond a ['étalonnage du moniteur a l'usine Akron Brass. L'utilisation de ce mode permet a l'utilisateur de remettre a zéro
les capteurs sur la position souhaitée. Tout d'abord, utiliser les commutateurs gauche/droite et haut/bas pour positionner
le moniteur « droit et a niveau ». Lorsque la position souhaitée a été trouvée, appuyer sur le commutateur de brouillard.
La nouvelle position zéro est maintenant définie et le mode de restauration des parameétres par défaut peut étre programmé.
Si vous appuyez sur le commutateur de jet avant le commutateur de brouillard, les valeurs de position du capteur restent
identiques et le mode de restauration des paramétres par défaut est sélectionné automatiquement. REMARQUE : les positions
de limites souples, positions de stockage/déploiement et position CAN seront affectées par la « remise a zéro ».
Si la « remise a zéro » est nécessaire, le faire avant de régler les positions de limite souple, de stockage ou de
déploiement. REMARQUE : l'utilisation de cette fonction permet de supprimer toutes les données de profil d'évitement
d'obstacles enregistrées.
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Restauration des paramétres par défaut (code clignotant 1-9)

Il peut parfois étre nécessaire de rétablir les valeurs par défaut. Pour restaurer les paramétres par défaut lorsque l'appareil est
dans ce mode, appuyer sur le commutateur de brouillard. Cela efface tous les paramétres utilisateurs sélectionnés et permet de
retourner au début du menu paramétrage (code LED 1 clignotement lent). Cela réinitialise les paramétres par défaut suivants :

* Toutes les positions de limites électriques seront fixées au maximum.

* Les valeurs de position zéro des capteurs reviennent aux valeurs définies en usine.

» Lorientation du moniteur est réinitialisée en position standard.

* Les positions de rangement et de déploiement sont remises a zéro telles que définies en usine.
* Les données de profil d'évitement d'obstacles sont effacées et désactivées.

Il est possible de quitter ce mode avant d'activer le brouillard simplement en coupant l'alimentation du StreamMaster Il. Il est
également possible d'activer la commande de jet pour quitter ce mode sans restaurer les paramétres par défaut. Le mode de
désactivation de 'évitement d'obstacles (code clignotant 2-1) est alors sélectionné automatiquement.

Désactivation de l'évitement d'obstacles (code clignotant 2-1)

Appuyer sur le commutateur de brouillard pour désactiver I'évitement d'obstacles, effacer le profil d'évitement d'obstacles
et retourner au début du menu paramétrage (code LED 1 clignotement lent). Le réglage par défaut pour l'évitement d'obstacle
est DESACTIVE. Sinon, activer la commande de flux annule ce mode sans désactiver I'évitement d'obstacle et le mode de
fonctionnement manuel d'évitement d'obstacle est automatiquement sélectionné.

Evitement manuel d'obstacles (code clignotant 2-2)

Le mode manuel permet a l'opérateur de déplacer manuellement le moniteur pour contourner les obstacles. Lorsqu'un obstacle se
présente, le moniteur s'arréte jusqu'a ce que l'opérateur lui fasse contourner l'obstacle. Appuyer sur le commutateur de brouillard
sélectionne le mode manuel évitement d’'obstacles. Activer la commande de jet permet de quitter ce mode sans sélectionner le
fonctionnement manuel. Le mode d'évitement automatique d'obstacles est alors automatiquement sélectionné.

Evitement automatique d'obstacles (code clignotant 2-3)

Avec ce mode, l'opérateur n'a pas besoin de déplacer le moniteur vers le haut et vers le bas pour contourner un obstacle. Lorsqu'un
obstacle se présente, le moniteur s'arréte et le StreamMaster |l contourne automatiquement l'obstacle tant que le joystick est
maintenu horizontalement (droite ou gauche). Appuyer sur le commutateur de brouillard sélectionne le mode automatique
d'évitement d'obstacle. Activer la commande de jet permet de quitter ce mode sans sélectionner le fonctionnement automatique.
Le mode d'apprentissage d'évitement d'obstacles est alors automatiquement sélectionné.
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Apprentissage de l'évitement d'obstacles (code clignotant 2-4)
Cette fonction définit les limites basses verticales du moniteur. Par exemple, un moniteur situé au centre d'un toit de cabine
peut avoir besoin de relever légérement la lance pour éviter de heurter les coins de la cabine lorsqu'il effectue un balayage d'un
coté a l'autre. Ce mode permet a l'utilisateur de programmer un profil de contournement d'un ou plusieurs obstacles. Comme
le moniteur est déplacé d'un coté a l'autre (de droite a gauche ou de gauche a droite), les valeurs de position verticale sont
enregistrées selon des incréments d'un degré. Effectuer une sauvegarde écrase les données précédentes. Si une zone horizontale
n'est pas apprise, cette zone sera inaccessible plus tard. Pour programmer un profil d'évitement d'obstacles, procéder comme suit :

1. Permettre |'évitement d'obstacle manuel ou automatique.

2. Déplacer le moniteur jusqu'a la partie inférieure gauche ou droite, ou jusqu'a la limite électrique inférieure droite.

3. Balayer jusqu'a ce que le premier obstacle se présente. Arréter le mouvement avant que l'obstacle ne soit atteint.

4. Se déplacer horizontalement au-dessus et a l'arriére jusqu'a ce que l'obstacle soit franchi.

5. Continuer a se déplacer vers le coté opposé. Répéter les étapes 2 et 3 si d'autres obstacles se présentent.

6. Lorsque la limite douce horizontale opposée est atteinte, appuyer sur le commutateur de brouillard. Cela permet d'enregistrer
les nouveaux profils d'évitement d'obstacles et de retourner au début du menu paramétrage (code LED 1 clignotement lent).

La méme procédure peut également étre suivie de droite a gauche. Il est important que l'ensemble de la plage de rotation soit
couvert au cours de la procédure de programmation. Actionner la commande de jet permet d'ignorer les données de profils qui
ont déja été enregistrées et de retourner au début du menu paramétrage (code LED 1 clignotement lent).

Position de rangement (code clignotant 1-5)
Pour passer en mode de programmation de la position de rangement, appuyer sur le commutateur de rangement au début
du mode de paramétrage (code LED 1 clignotement lent). Vérifier le mode de programmation de la position de rangement en
observant le code clignotant (un clignotement court, une courte pause suivie de cinq clignotements courts et d'une longue
pause). Dans ce mode, les fonctions droite, gauche, haut et bas sont actives. Les limites électriques n'entrent pas en action,
ce qui permet de paramétrer une position de rangement hors de la plage de fonctionnement normale. Cependant, |'évitement
d'obstacles étant ignoré lors de l'apprentissage de la position de rangement, les obstacles doivent étre évités manuellement.
Lorsque la position de rangement souhaitée est atteinte, deux méthodes sont possibles. (1) Activer la commande de brouillard
enregistre la position et permet a la lance de passer au réglage du brouillard pendant la séquence de rangement. Le menu
de paramétrage (code LED 1 clignotement lent) retourne au début. (2) Activer la commande de jet enregistre la position et
permet a la lance de passer au réglage du jet pendant la séquence de rangement. Le début du menu paramétrage (code LED 1
clignotement lent) réapparait alors. Activer la commande de rangement une nouvelle fois annule cette fonction et renvoie au
début du menu paramétrage (code LED 1 clignotement lent). La position de rangement par défaut est « droite et a niveau » telle
que définie par la remise a zéro du capteur (voir la section sur la position zéro des capteurs).

Position de déploiement (code clignotant 1-6)
Pour passer en mode de programmation de la position de déploiement, appuyer sur le commutateur de déploiement au début
du mode de paramétrage (code LED 1 clignotement lent). Vérifier le mode de programmation de la position de déploiement en
respectant le code de clignotement (un clignotement court, une courte pause suivie de six clignotements courts et d'une longue
pause). Dans ce mode, les fonctions droite, gauche, haut et bas sont actives. Les limites électriques restreignent les déplacements.
Cependant, |'évitement d'obstacles étant ignoré lors de l'apprentissage de la position de déploiement, les obstacles doivent étre
évités manuellement.
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Lorsque la position de déploiement souhaitée est atteinte, deux méthodes sont possibles. (1) Activer la commande de brouillard
enregistre la position et permet a la lance de passer au réglage du brouillard pendant la séquence de déploiement. Le menu de
paramétrage (code LED 1 clignotement lent) retourne au début. (2) Activer la commande de jet enregistre la position et permet a
la lance de passer au réglage du jet pendant la séquence de déploiement. Le menu de paramétrage (code LED 1 clignotement lent)
retourne au début. Activer la commande de jet une nouvelle fois annule cette fonction et renvoie au début du menu paramétrage
(code LED 1 clignotement lent). La position de jet par défaut est « droite et a niveau » telle que définie par la remise a zéro du
capteur (voir la section sur la position zéro des capteurs).

Mode d'emploi
Boitier de commutation a bascule CAN 6041
Le commutateur de rangement/déploiement est utilisé pour déplacer le moniteur dans et hors de sa position de rangement
lors des déplacements. Maintenir le commutateur a bascule de rangement/déploiement vers l'avant pendant au moins deux
secondes pour lancer une séquence de déploiement qui place le moniteur en position de fonctionnement normal. Maintenir le
commutateur a bascule de rangement/déploiement vers |'arriére pendant au moins deux secondes pour lancer une séquence
de rangement qui place le moniteur en position de déplacement.

Le commutateur d'oscillation (démarrer/installer)/(suspendre/reprendre) est utilisé pour enseigner et contréler un jet
d'oscillation horizontal. En poussant le commutateur a bascule vers ['avant, la rotation du moniteur est dirigée vers la

droite jusqu'a ce que le commutateur soit relaché ou qu'une limite électrique ou mécanique soit atteinte. Ce point est
enregistré comme point de déplacement le plus a droite dans le profil d'auto-oscillation. La rotation du moniteur s'inverse
automatiquement vers la gauche jusqu'a ce que le commutateur « régler/démarrer » soit appuyé et relaché, ou qu'une
limite électrique ou mécanique soit atteinte. Ce point est enregistré comme point de déplacement le plus a gauche dans le
profil d'auto-oscillation. Le moniteur oscille ensuite automatiquement entre ces deux points jusqu'a ce que le commutateur
d'oscillation soit tiré vers larriére en position « suspendre/reprendre », qu'une commande de déplacement gauche ou droit
soit transmise par un commutateur ou un joystick ou qu'une autre fonction de désactivation se présente. Tirer le commutateur
d'oscillation vers l'arriére en position « suspendre/reprendre » met uniquement l'oscillation en pause. Le tirer une deuxiéme
fois provoque la reprise de l'oscillation entre les positions enregistrées. Utiliser la commande gauche ou droite annule
l'oscillation et efface le profil. Le moniteur peut étre déplacé vers le haut et vers le bas pendant l'oscillation sans annuler la
fonction d'oscillation.

Le commutateur de décharge marche/arrét/a distance est utilisé pour contréler la vanne de décharge reliée au StreamMaster
IIl. Mettre le commutateur de décharge en position « marche » active la vanne de décharge indépendamment de tout dispositif
externe (joystick) jusqu'a ce que le commutateur soit remis en position « a distance » ou « arrét ». Le commutateur reste dans
cette position et ne revient pas automatiquement en position centrale. Lorsque le commutateur de décharge est tiré vers
l'arriére en position « arrét », la vanne de décharge s'arréte indépendamment de tout dispositif externe (joystick) jusqu'a ce que
le commutateur soit remis en position « a distance » ou « marche » (position centrale). Lorsque le commutateur est en position
centrale ou « a distance », la vanne de décharge est commandée par les autres dispositifs du réseau (joystick, etc.).

Pour plus de détails, consulter : Boite de commutation a bascule CAN modéle 6041 — Manuel d'installation, d'emploi et d'entretien
Joystick CAN 6035

Le joystick est proportionnel a l'axe X et Y. Pousser le joystick vers |'avant abaisse la lance du moniteur. La vitesse de mouvement
est fonction de 'amplitude de poussée du joystick. Tirer le joystick léve la lance du moniteur. Déplacer le joystick vers la droite
fait pivoter le moniteur vers la droite. Déplacer le joystick vers la gauche fait pivoter le moniteur vers la gauche.

Le commutateur « a bascule » est utilisé pour ouvrir et fermer la vanne de décharge d'eau/de mousse. (Cela suppose que la
vanne de décharge est raccordée a la sortie appropriée sur le StreamMaster |1.) Presser le commutateur a gachette pour ouvrir
la vanne et le relacher pour la fermer. La vanne peut étre placée en position ouverte en permanence en « double-cliquant » sur
le commutateur a gachette. Activer une nouvelle fois le commutateur a gachette permet de revenir au fonctionnement normal
temporaire.

Un commutateur pour le pouce servant a contréler la bague de sélection de débit de la lance est placé sur le dessus du
joystick. Déplacer le commutateur pour le pouce vers la droite déplace la bague de régulation de la forme en position de jet
droit. Déplacer le commutateur pour le pouce vers la gauche déplace la bague de régulation de la forme en position de jet
brouillard. Dans les deux cas, la bague de régulation de la forme s'arréte lorsque le commutateur revient en position centrale
ou lorsquelle atteint son amplitude maximale. Cela permet un jet réglable en continu.

Pour plus de détails, consulter : Joystick CAN modéle 6035 — Manuel d'installation, demploi et d'entretien
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Codes d'erreur

Les codes d'erreur sont des codes clignotants en deux parties, constitués d'un ou deux courts clignotements, d'une courte pause,
puis d'un deuxiéme jeu de clignotements représentant le code spécifique, et enfin d'une longue pause. Le code se répéte aprés cette
longue pause. La LED est allumée pendant la pause entre les codes.

1-1 Capteur de rotation:
COMMUTATEUR : Le commutateur de rotation n'a pas été détecté dans le cadre de la séquence de rangement/déploiement.
INDICATION DE POSITION : Le signal du capteur d'indication de position de rotation n'existe pas ou ne change pas pendant le
déplacement du moniteur.

1-2 Capteur de levage:
COMMUTATEUR : Le commutateur de levage n'a pas été détecté dans le cadre de la séquence de rangement/déploiement.
INDICATION DE POSITION : Le signal du capteur d'indication de position de levage n'existe pas ou ne change pas pendant le
déplacement du moniteur.

1-5 Butée mécanique pendant le rangement/déploiement
Pendant une séquence de rangement/déploiement, un obstacle a été touché, causant l'arrét du moniteur avant la fin de la
séquence.

1-6 Profil d'évitement d'obstacles requis :
La fonction d'évitement d'obstacles a été activée, mais aucun profil n'a été appris.

1-7 Butée mécanique de rotation:
(unités a indication de position uniquement) Une butée mécanique a été atteinte pendant la rotation normale. Cet état n'est
pas prévu. Il peut s'agir d'un probléme de capteur ou d'une obstruction par un corps étranger.

1-8 Butée mécanique de levage :
(unités a indication de position uniquement) Une butée mécanique a été atteinte pendant le levage normal. Cet état n'est pas
prévu. Il peut s'agir d'un probléme de capteur ou d'une obstruction par un corps étranger.

Instructions d'entretien

« Le moniteur doit étre maintenu propre et a l'abri de la poussiére.

* Les composants et cablages endommagés doivent étre réparés ou remplacés.

* Le moniteur doit se déplacer librement et sans a-coups.

* Le moniteur ne doit présenter aucune fuite. Remplacer les joints lorsque nécessaire. Utiliser du lubrifiant Parker O-Ring pour les
joints toriques.

» Des embouts de graissage sont installés sur les vis sans fin et les roulements a billes. Si le moteur a du mal a fonctionner ou si
le joint ne se déplace pas librement, graisser jusqu'a retrouver les conditions normales. Ne pas surgraisser a l'aide d'un pistolet
a graisse. La pression risquerait d'augmenter dans le moniteur et de l'endommager. Les roulements du joint de levage n'ont pas
besoin d'étre graissés.

Déclaration de garantie
GARANTIE ET LIMITE DE RESPONSABILITE* : nous garantissons les produits Akron Brass contre tout défaut de matiére ou de
main d'ceuvre pour une période de cinq (5) ans* aprés achat. Akron Brass réparera ou remplacera les produits qui ne remplissent
pas les conditions prévues par la garantie. Le choix entre la réparation et le remplacement se fera a la seule discrétion d’Akron
Brass. Les produits doivent étre renvoyés rapidement a Akron Brass pour bénéficier du service de garantie. Nous ne sommes pas
responsables des dégats causés par une usure normale, une installation mal effectuée, une utilisation, un entretien ou un stockage
incorrect(e), la négligence du propriétaire ou de l'utilisateur, des réparations ou des modifications aprés livraison, le non-respect
de nos instructions ou recommandations, ou par d'autres événements indépendants de notre contréle.
NOUS N'EMETTONS AUCUNE GARANTIE, EXPRESSE OU IMPLICITE, EN DEHORS DE CELLES INCLUSES DANS CETTE
DECLARATION DE GARANTIE ET NOUS REJETONS TOUTE GARANTIE IMPLICITE DE QUALITE MARCHANDE ET DADEQUATION
A UN USAGE PARTICULIER. Nous ne sommes pas non plus responsables des dommages indirects, accessoires ou consécutifs
(y compris, mais sans s'y limiter, les pertes de bénéfices), quelle qu'en soit la cause. Aucune personne n’a l'autorité nécessaire
pour modifier cette garantie. Sauf indication contraire, les composants électroniques industriels et le moniteur pour utilisation
intensive d'Akron Brass sont garantis un (1) an. Les lances portables et vannes Akron Brass présentées sont garanties pendant
dix (10) ans. Les produits Weldon sont garantis pendant deux (2) ans a compter de leur date de fabrication (a l'exception des
consommables). Les produits DEL Weldon présentés sont garantis pendant cinq (5) ans. Les produits Honda bénéficient de la
garantie constructeur et Akron Brass n'offre aucune garantie sur ces produits.

TELEPHONE : +1.330.264.5678 ou +1.800.228.1161 | FAX : +1.330.264.2944 ou +1.800.531.7335 | akronbrass.com
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INSTALLATIONS-, BETRIEBS- UND WARTUNGSANLEITUNG

BRASS COMPANY

ELEKTRISCHER WASSERWERFER AEROMASTER 12" MODELL 3000

Im Folgenden werden die grundlegenden Informationen beschrieben, die fur Installation, Betrieb und Wartung

erforderlich sind. Lesen Sie sich diese Betriebsanleitung vor dem Gebrauch aufmerksam durch.

}\ AKRON

| A\ ACHTUNG
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Elektrische Spezifikationen

24-VOLT-SYSTEM
(22-28 Volt DC)

12-VOLT-SYSTEM
(11-14 Volt DC)

MOTOR Maximaler Normaler Maximaler Normaler
Betriebsstrom Betriebsstrom Betriebsstrom Betriebsstrom
Aufrichtung 75A 2,0-50 A 75A 2,0-50 A
Schwenken 75A 2,0-50A 75A 2,0-50A
Strahlbild 30A 30A 15A 15A

Mechanische Spezifikationen

Parameter US-MaRe Metrische MaRe
Durchflussleistung 3000 G/min 12000 |/min
Druck 232 psi 16 bar
Gewicht 10 lbs 50 kg
Benétigte Werkzeuge

o Schraubenschlussel fur Flanschschrauben

Sicherheitssymbole

m Deutet auf eine Gefahrensituation hin, die bei Nichteinhaltung der SicherheitsmaRnahmen zu Tod oder schweren
Verletzungen fuhren WIRD

Deutet auf eine Gefahrensituation hin, die bei Nichteinhaltung der SicherheitsmaBnahmen zu Tod oder schweren
Verletzungen fihren KONNTE

4 VORSICHT]| peytet auf eine potenzielle Gefahrensituation hin, die bei Nichteinhaltung der Sicherheitsmanahmen zu leichten
oder moderaten Verletzungen fiihren kann

m Weist auf nicht mit Verletzungsgefahr verbundene Verfahren hin

Produktwarnungen, Vorsichtshinweise und Hinweise

Das Gerat langsam laden. Ein zu schnelles Laden kann einen DruckstoR verursachen, der zu Verletzungen oder
Schaden am Gerat fuhren kann.

Den Wasserwerfer wahrend des FlieBens nicht verstauen oder aufrichten. Ein Betatigen der Schalter fur Stow
(Verstauen) oder Deploy (Aufrichten) versetzt das Strahlrohr automatisch in Bewegung, und der Wasserstrahl kann
zu Schaden an der Ausrustung oder Verletzungen des Personals fuhren.

Das Gerat in eine sichere Richtung zielen — d. h. nicht in die Richtung von Stromleitungen usw. —, bevor Wasser
hindurchgepumpt wird.

Die elektrische Steuerung nicht verwenden, wenn die Ubersteuerungshandrader verwendet werden oder sich diese
zu deren Einsatz in Position befinden.

Das Herstellen der Verbindung zwischen der Fahrzeugbatterie und der Hilfsbatterie sollte als letztes erfolgen.

Den zulassigen Maximaldruck oder die Durchflussleistung des Wasserwerfers nicht uberschreiten. Ein Uberschreiten
dieser Werte kann zu Verletzungen oder zu Schaden am Wasserwerfer fuhren.

Keine Absperrungen bzw. Verschlusse an der Auslasséffnung des Wasserwerfers anbringen. Absperrungen erhéhen die
Méglichkeit von DruckstoRen durch Wasserschlage, die zu Verletzungen oder Schaden am Wasserwerfer fuhren kénnen.
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4| Vor der Wartung von der Stromversorgung trennen und den Durchfluss deaktivieren.

d| Samtliches Personal aus dem Gefahrenbereich (vor der Auslasséffnung des Wasserwerfers) fernhalten, wenn
das Gerat an eine Wasserquelle angeschlossen ist. Gefahrliche FlieRgeschwindigkeiten kénnen zu schweren
Verletzungen fuhren.

Nicht fur den Einsatz in explosionsgefahrdeten Umgebungen geeignet.

Nur in Loscheinsatzen mit geschultem Personal verwenden.

| Sicherstellen, dass das Gewinde des Strahlrohrs mit dem Gewinde am Ausgang des Wasserwerfers ubereinstimmt.
Die Duse nicht zu fest am Gerat anziehen.

Eine unzureichende strukturelle Stitze am Einlassflansch kann zum Versagen des Gerats und unter Umstanden zu
Verletzungen fuhren.

Das Strahlrohr nicht als Werkzeug fiir einen gewaltsamen Zutritt verwenden.
4\ VORSICHT | p,af achten, dass der Wasserwerfer nach dem Gebrauch wieder in die Verstauposition gebracht wird.
4\ VORSICHT Bei Frostgefahr muss der Wasserwerfer entleert werden, um Schaden vorzubeugen.

4\ VORSICHT]| p, Endanschlag dient als Absicherung am Wasserwerfer fur den Fall, dass die programmierte weiche Grenze den
Schwenkbereich nicht eingrenzt. Ein laufendes, wiederholtes Anschlagen an den Endanschlag kann zu Schaden oder
zum Versagen des Motors fuhren.

HINWEIS Der Wasserwerfer, das Strahlrohr, die Steuerkonsole, die Sicherheitssteuerung und die vor Ort anpassbaren
Schwenkanschlage sind fur optimale Leistung konzipiert. In keiner Art und Weise verandern.

HINWEIS Der Wasserwerfer ist fur den Gebrauch mit Strahlrohren von Akron Brass konzipiert. Die Verwendung anderer
Strahlrohre kann die Geschwindigkeit oder den Betrieb des Gerats beeintrachtigen. Von daher sollten vor deren
Einsatz Tests durchgefuhrt werden.

HINWEIS Die Identifikationsetiketten austauschen, wenn diese abgenutzt oder beschadigt sind.

HINWEIS Der Wasserwerfer wendet bei Wasserwerfer und Strahlrohr eine Strombegrenzung an. Nur die geeigneten
Strahlrohre von Akron Brass Company verwenden.

HINWEIS

Fur die Verwendung mit Frischwasser gedacht. Nach einer Verwendung mit Salzwasser mit Frischwasser spulen.

UTTYE R Nur far den Einsatz mit Wasser oder standardmaBigen Schaummitteln. Nach dem Gebrauch mit Léschschaum mit

Frischwasser spulen.

HINWEIS Nicht far die Montage auf Flanschen mit erhéhter Dichtleiste empfohlen. Die kann zu Schaden am Flansch des
Wasserwerfers fuhren, wenn die Schrauben angezogen werden.
HINWEIS Um eine Kontaktkorrosion zu vermeiden, sollte ein Strahlrohr verwendet werden, das aus demselben Material

besteht wie der Wasserwerfer.

Seite 37



Installation

Abbildung 1 - Betriebsfenster

12:3/16

-3/4

-5/16

70°

10-7/8 12-1/16

R12-3/4

15-3/8

Mechanischer Wasserwerfer-Aufsatz

Der Wasserwerfer muss auf einer Wasserfuhrung montiert werden, die dem Druck, mit dem der Wasserwerfer beaufschlagt wird,

standhalten und den RiickstoR und das Biegemoment des Strahlrohrs abfangen kann (1950 |b bei 1150 psi und 3000 G/min).

Verletzungen fuhren.

3/4 Zoll-Schrauben und Muttern mit einer Mindestharte von 5 sowie geeignete Unterlegscheiben mit mindestens 6 Gewinden

A WARNUNG Eine unzureichende strukturelle Stutze am Einlassflansch kann zum Versagen des Gerats und unter Umstanden zu

verwenden. Einen Dichtring verwenden, der die ASME-Norm 16.21 erfiillt. Die Steuerkonsole ist die Vorderseite des Wasserwerfers.
Den Wasserwerfer mithilfe von Abbildung 1 fur die Funktion im gewtinschten Betriebsfenster positionieren.
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Anziehen der Schrauben
Vor dem Anziehen der Schrauben zunichst die Schrauben und Muttern schmieren. Die Muttern von Hand anziehen, bis sie fest am
Flansch anliegen.

Abbildung 2 — Reihenfolge fur das Anziehen der Schrauben

Das endgultige Drehmoment der Schrauben hangt von der Art des verwendeten Dichtungsmaterials ab (normalerweise 406,8 Nm).
Die Schrauben in der richtigen Reihenfolge auf 30 % des Enddrehmoments anziehen. AnschlieRend die Schrauben in der gleichen
Reihenfolge auf 60 % des Enddrehmoments anziehen. Den Vorgang ein drittes Mal durchfuhren und die Schrauben in der gleichen
Reihenfolge auf 100 % des Enddrehmoments anziehen. Zuletzt mit dem Enddrehmoment anziehen.

Nicht fur die Montage auf Flanschen mit Dichtleiste empfohlen. Die kann zu Schaden am Flansch des
Wasserwerfers fihren, wenn die Schrauben angezogen werden.
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Schwenkanschlage

Der Aeromaster 12™ verfugt tiber einen Gesamtschwenkbereich von 355 Anhand von Endanschlagen kann der Schwenkbereich links
oder rechts wie in Abbildung 3 begrenzt werden.

Ab Werk befinden sich 90° nach rechts und links Endanschlage. Die permanenten Endanschlage durfen nicht entfernt werden.
Sowohl die Endanschlage als auch die Stecker verfugen uber einen 5/8-Zoll-Sechskantkopf. Wenn an einem Loch kein Endanschlag
vorhanden ist, sollte es tiber einen Stecker verfugen.

4\ VORSICHT Wird der Wasserwerfer ohne den permanenten Endanschlag betrieben, kann dies zu Schaden am Wasserwerfer und

unter Umstanden zu Verletzungen des Bedieners fihren.

4 VORSICHT | ., Endanschlag dient als Absicherung am Wasserwerfer fur den Fall, dass die programmierte weiche Grenze den

Schwenkbereich nicht eingrenzt. Ein laufendes, wiederholtes Anschlagen an den Endanschlag kann zu Schaden oder
zum Versagen des Motors fuhren.

Abbildung 3 — Schwenkanschlage

POSITIONEN DER
VERSTELLBAREN ANSCHLAGE

DREHWINKEL ANSCHLAGPOSITION
+92.5 -(STD) 1,4

11375 2,3
T
21775 NUR ENDANSCHLAG
4
SCHWENKEN NACH LINKS
(GEGEN DEN UHRZEIGERSINN)
VORDERSEITE ——=
SCHWENKEN NACH RECHTS
(IM UHRZEIGERSINN)
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Héhenanschlage

Der Aeromaster 12™ verfugt Uber einen Schwenkbereich von 120° uber und 45° unter der horizontalen Ebene. Die Fahrbewegung

wird in beiden Richtungen durch einen Endanschlag begrenzt. Dieser darf nicht entfernt werden. Es kénnen zusatzliche Anschlage
eingesetzt werden, um den Schwenkbereich wie in Abbildung 4 nach oben und unten einzugrenzen. Der Wasserwerfer ist ab Werk
45° uber und 45° unter der Horizontalen mit Endanschlagen versehen. Sowohl die Endanschlage als auch die Stecker verfugen tber
einen 5/8-Zoll-Sechskantkopf (15,9 mm). Wenn an einem Loch kein Endanschlag vorhanden ist, sollte es uber einen Stecker verfugen.

4 VORSICHT | \vird der wasserwerfer ohne den permanenten Endanschlag betrieben, kann dies zu Schaden am Wasserwerfer

und unter Umstanden zu Verletzungen des Bedieners fuhren. Sofern vom Kunden nicht anders angefordert, ist der
Schwenkbereich des Wasserwerfers auf +45° und -45° begrenzt.

4\ VORSICHT| p, Endanschlag dient als Absicherung am Wasserwerfer fur den Fall, dass die programmierte weiche Grenze den

Schwenkbereich nicht eingrenzt. Ein laufendes, wiederholtes Anschlagen an den Endanschlag kann zu Schaden oder
zum Versagen des Motors fihren.

Abbildung 4 — Héhenanschla
bbildung 6henanschlage POSITIONEN DER
VERSTELLBAREN ANSCHLAGE
AUFRICHTWINKEL (HOCH) | ANSCHLAGPOSITIONEN
nr ENDANSCHLAG
+97°_(STD) E
+70° [SCHAUMROHR MAX)|D (SCHAUMROHR)
+47° C
AUFRICHTWINKEL
RUNTER) ANSCHLAGPOSITIONEN
. 27 B
-47° [SCHAUMROHR MIN) A
77 ENDANSCHLAG

Installation des Strahlrohrs

Das Strahlrohr ist am Auslass des Wasserwerfers anzubringen. Die Strahlbildeinstellung so positionieren, dass das Stromkabel nicht
gespannt wird, und dann das Gewinde anziehen. Sicherstellen, dass die Ausrichtung der Strahlbildeinstellung die Ausrichtung des
Wasserwerfers nicht stort.

Sicherstellen, dass das Gewinde des Strahlrohrs mit dem Gewinde am Ausgang des Wasserwerfers ubereinstimmt.
Die Duse nicht zu fest am Gerat anziehen.

m Um eine Kontaktkorrosion zu vermeiden, sollte ein Strahlrohr verwendet werden, das aus demselben Material

besteht wie der Wasserwerfer.
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Anleitung zur elektrischen Installation
Der Aeromaster 12™-Regler wird mit der Fahrzeugbatterie und einem CAN-Netzwerk verbunden. Eine Beschreibung der Kabel von

Akron Brass, die fur diese Verbindungen verwendet werden kénnen, findet sich in der Tabelle unten sowie in Abbildung 5. Wenn Sie
selbst Kabel herstellen méchten, beachten Sie die Abbildungen 6 und 7 sowie die untenstehende Tabelle fur eine Beschreibung der
passenden Stecker fur den Aeromaster 12"

KABEL FUR DEN ANSCHLUSS DES AEROMASTER 12"-REGLERS AN CAN-GERATE (siehe Abbildung 5)

Akron Brass

Artikel Version Lange .
Teilenummer
Buchsenstecker — CAN-,Y“-Adapter (Deutsch Nr. DTO4-3P-P007). Fur die Verbindung zweier CAN-Netzwerkkabel
1 L . 758306
mit einem CAN-Abzweigkabel.
5 Steckverbinder — CAN-120 Ohm-Terminator (Deutsch Nr. DT06-35-PPO1). Pro System mussen zwei an jedem Ende 742205
des CAN-Netzwerks mit den CAN-,Y“-Adaptern verbunden werden.
¥ ft. (015 m) 721569
2 ft. (0,61 m) 721667
CAN-Netzwerkkabel — Fur die Verbindung eines CAN-Knotengerats mit einem CAN-Netzwerk (beispielsweise 3t.(091m) 721572
. . ) ) A A . 5 ft. (1,52 m) 721573
3 an der Bedienerstation). Verbindung zwischen zwei ,Y“-Adaptern. Das Kabel verfugt uber keine
Abschl iderstand n 120 Ohm 10 ft. (3,05 m) 721574
schiusswiderstande vo : 20 ft. (6,0 m) 721570
30 ft. (914 m) 721665
40 ft. (12,19 m) 721575
CAN-Netzwerkkabel — Fur die Verbindung eines Joysticks, Modell 6035, der Schaltkonsole, Modell 6041, eines 20 ft. (6]0 m) 721565
4 Verbinders, Modell 6041, oder des Richtungsanzeigers, Modell 6036, mit dem AeroMaster 12-Regler, Modell 30 ft‘ (0'91 m) 721634
6052. Das Kabel verfugt an jedem Ende iiber einen Abschlusswiderstand von 120 Ohm. o
5 CAN-Abzweigkabel — Fur die Verbindung des CAN-Netzwerks mit dem AeroMaster 12-Regler, Modell 6052 3ft. (0,91 m) 721589
CAN-Abzweigkabel — Fur die Verbindung des CAN-Netzwerks mit einem Joystick, Modell 6035, der 3t (0,91 m) 721579
6 Schaltkonsole, Modell 6041, einem Verbinder, Modell 6041 oder dem Richtungsanzeiger, Modell 6036. Inklusive 10 ft. (3’05 m) 721677
Kabel fur die Stromzufuhr zum CAN-Gerat. o
4t.(122m) 721695
7 Stromkabel — Fur die Verbindung des Fahrzeugstroms mit dem Aeromaster 12™-Regler. 8 ft. (2,44 m) 721682
10 ft. (3,05 m) 721696
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Abbildung 5 — Kabelverbindung zwischen Aeromaster 12-Regler und CAN-Geraten

VERBINDEN MEHRERER BENUTZERSCHNITTSTELLEN MIT EINEM REGLER
UBER UNTERMINIERTE CAN-NETZWERKKABEL UND CAN-ABZWEIGKABEL

AEROMASTER
12-REGLER,
MODELL 6052

UL

[
FAHRZEUGSTROM

CAN-JOYSTICK, MODELL 6035

CAN-SCHALTKONSOLE, MODELL 6041
CAN-LEITUNG, MODELL 6041

CAN-RICHTUNGSANZEIGER,
MODELL 6036

L

]

[
FAHRZEUGSTROM

i

L

]

[
FAHRZEUGSTROM
EIN

VERBINDEN EINER EINZIGEN

BENUTZERSCHNITTSTELLEN

MIT EINEM REGLER UBER EIN
TERMINIERTES CAN-NETZWERKKABEL

AEROMASTER
12-REGLER,
MODELL 6052

L

[
FAHRZEUGSTROM

CAN-JOYSTICK, MODELL 6035
CAN-SCHALTKONSOLE, MODELL 6041
CAN-LEITUNG, MODELL 6041
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PASSENDE STECKER FUR DEN AEROMASTER 12-REGLER (siehe Abbildungen 6 und 7)
. . Hersteller- | Akron Brass-
Artikel Version Hersteller . .
Teilenummer | Teilenummer
Stecker — DTP-Steckverbinder, 2 Positionen, 0,134-0,195 Zoll (3,40-4,95 mm) TE-Konnektivitat
! Drahtdurchmesser, Kabelabschluss, grau (Deutsch IPD) DTPO6-25-£003 742221
- " . . TE-Konnektivitat
2 Keilsicherung — Fur DTP-Steckverbinder mit 2 Buchsen, orange (Deutsch IPD) WP-2S 784188
3 Kontaktelement — Festbuchse, GroRe 12, 14-12 AWG (2,5-4,0 mm?), 25 A TE-Konnektivitat | () 50312141 707583
(Deutsch IPD)
Stecker — DT-Steckverbinder, 4 Positionen, 0,053-0,120 Zoll (1,35-3,05 mm) TE-Konnektivitat
4 Drahtdurchmesser, optimierte Dichtbestandigkeit, Formteiladapter, schwarz (Deutsch IPD) DT06-45-CE13 742203
Keildichtung — Fur DT-Steckverbinder mit 4 Buchsen, optimierte TE-Konnektivitat
> Dichtbestandigkeit, grin (Deutsch IPD) Was-po12 784199
6 Kontaktelement — Festbuchse, GroRe 16, 20-16 AWG (0,5-1,5 mm?), 13 A TE-Konnektivitat 0462-201-16141 769635
(Deutsch IPD)

Abbildung 6 — Stromanschluss

FAHRZEUGBATTERIE (+)
POSITION 1

POSITION 2
FAHRZEUGBATTERIE (-)

Abbildung 7 — CAN-Anschluss

CAN NIEDRIG (-)
CAN HOCH (+) POSITION 4

POSITION 3

POSITION 2
FAHRZEUGSTROM (-)
AN CAN-GERATE

POSITION1

FAHRZEUGSTROM (+)
AN CAN-GERATE
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ERSTEINRICHTUNG DES SYSTEMS
Der AeroMaster 12 bietet wahrend der Einrichtung viele Konfigurationsméglichkeiten.

Die folgenden Funktionen kénnen im Konfigurationsmodus konfiguriert werden:

e Rechte, linke, obere und untere weiche Grenze

« Hinweis: Die weichen Grenzen sollten stets innerhalb der Endanschlag-Positionen programmiert werden. Sind keine
weichen Grenzen eingestellt und der Wasserwerfer trifft laufend auf die Endanschlage auf, kann dies die Lebensdauer des
Wasserwerfers verkurzen.

* Ausrichtung des Wasserwerfers (zur Seite oder vertauschte Montage)

* Nullpositionssensor

 Werkseinstellungen wiederherstellen

« Hindernisvermeidung

» Positionen Verstauen und Aufrichten

Der Konfigurationsmodus fur die oben genannten Funktionen kann Gber die folgenden Schritte aufgerufen werden:
1. Die Stromzufuhr zum Aeromaster 12 abschalten
2. Den Strahlschalter GEDRUCKT HALTEN (kann aber den Joystick oder Kippschalter erfolgen)
3. Den Aeromaster 12 einschalten und dabei weiterhin den Strahlschalter gedruckt halten
4. Drei bis vier Sekunden warten und den Strahlschalter anschlieRend loslassen

Der Aeromaster 12 sollte sich nun im Konfigurationsmodus befinden. Die LED an der Bedienstation und die einzelne rote LED am
Reglergehause blinken im Konfigurationsmodus langsam (ein kurzes Blinken gefolgt von einer langen Pause). Wenn sie nicht langsam
blinkt, das Gerat abschalten und die Schritte 1-4 wiederholen.

Durch Drucken des Strahlschalters kann durch alle Konfigurationsméglichkeiten, mit Ausnahme von Verstauen und Aufrichten,
gescrollt werden. Jedes Mal, wenn der Strahlschalter gedrickt wird, wird eine andere Funktion fur die Konfiguration aktiviert.
Wenn eine Funktion konfiguriert und mit dem Nebelschalter gespeichert wird, wird automatisch die nachste Funktion ausgewahlt.
Beispielsweise ist nach erstmaligem Drucken des Strahlschalters die rechte weiche Grenzposition (LED-Code 1-1) fur die
Programmierung bereit. Nach erneutem Drucken ist die linke weiche Grenzposition (LED-Code 1-2) fur die Programmierung bereit.
Wenn die linke weiche Grenzposition eingestellt worden ist und sodann der Sprihschalter gedruckt wird, wird automatisch die
obere weiche Grenzposition (LED-Code 1-3) ausgewahlt, ohne dass der Strahlschalter erneut betatigt werden muss. Alternativ kann
diese Funktion durch Betatigen der Spruhsteuerung abgebrochen werden, ohne dass die Position gespeichert wird, und es wird
automatisch die nachste Funktion ausgewahlt. Das Aufrufen des Programmiermodus fir Verstauen und Aufrichten kann nur Gber die
Schalter Verstauen und Aufrichten zu Beginn des Konfigurationsmenus (LED CODE 1 langsames Blinken) erfolgen. (Weitere Details
siehe Abschnitte Verstauen und Aufrichten.)

Die LED der Bedienstation wurde so programmiert, dass sie fur jede Funktion in einem anderen Code blinkt. Dadurch kann der
Bediener leichter bestimmen, in welchem Konfigurationsment sich der Aeromaster 12 gerade befindet. In der nachstehenden Tabelle
werden die LED-Codes fur jede Funktion aufgefihrt. Die Codes bestehen aus zwei Teilen. Der LED-Code beginnt entweder mit ein-
oder zweimaligem kurzem Blinken, einer kurzen Pause, erneutem mehrmaligem kurzem Blinken und einer langen Pause. Die erste Zahl
im LED-Code ist das ein- oder zweimalige Blinken, und die zweite Zahl ist die zweite Reihe an wiederholtem Blinken vor der langen
Pause. An der Vorderseite des Aeromaster 12-Reglers, Modell 6052, befindet sich zudem eine LED, Gber die die Statuscodes angezeigt
werden. Der Regler befindet sich auf der Unterseite des Wasserwerfers.
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Jede der folgenden Funktionen kann konfiguriert werden, indem bei dieser Funktion angehalten und der Vorgang durchgefuhrt wird.
Ausfuhrliche Informationen zur Konfiguration einer jeden Funktion sind dem jeweiligen Abschnitt zu entnehmen.

Konfigurationsmenu-Funktion LED-Code

Einstellmodus Anfang 1langsames
Blinken

Rechte weiche Grenze 1-1
Linke weiche Grenze 1-2
Obere weiche Grenze 1-3
Untere weiche Grenze 1-4
Ausrichtung des Wasserwerfers 1-7
Nullpositionsensor 1-8+
Werkseinstellung wiederherstellen 1-9++
Hindernisvermeidung deaktiviert 2-1
Hindernisvermeidung manueller Betrieb 2-2
Hindernisvermeidung Automatikbetrieb 2-3
Hindernisvermeidung erlernen 2-4
Verstauen 1-5
Aufrichten 1-6

Tabelle zum Konfigurationsmodus mit LED-Codes

Obwohl jede dieser Konfigurationen optional ist, muss die Ausrichtung des Wasserwerfers fur den einwandfreien Betrieb konfiguriert
werden, falls der Wasserwerfer seitlich oder vertauscht montiert wird. Wenn zu irgendeinem Zeitpunkt erkannt wird, dass ein

nicht gewunschter Modus aktiv ist, kann dieser durch das Trennen der Stromzufuhr zum Aeromaster 12 vor der Aktivierung des
Spruheingangs abgebrochen werden. Wenn festgestellt wird, dass moglicherweise ein nicht gewtinschter Modus gespeichert

wurde, wird empfohlen, die Funktion ,Werkseinstellung wiederherstellen” (LED-Code 1-9) zu verwenden. Wenn alle gewunschten
Anderungen vorgenommen worden sind, wird durch ein Aus- und erneutes Einschalten der Stromzufuhr des Wasserwerfers der
Normalbetrieb wiederhergestellt, wobei samtliche Anderungen ibernommen werden. Die Anderungen kénnen auch durch das Driicken
des Nebelschalters gespeichert werden, wenn sich der Wasserwerfer im Konfigurations-Startmodus (einmaliges Blinken) befindet.

Die Positionssensoren sind ab Werk auf Null eingestellt. Die werksseitige Nullposition ist geradeaus und auf Niveau des Strahrohrs
(Aufrichtung 0°). Wird der Wasserwerfer so montiert, dass dies bei lhrer Installation nicht die Nullposition ist, muss zunachst ein
Nullabgleich des Wasserwerfers durchgefuhrt werden, ehe er mit einem Richtungsanzeiger, Modell 6036, eingesetzt werden kann.

++HINWEIS: Durch die Verwendung dieser Funktion werden alle gespeicherten optionalen Profildaten der Hindernisvermeidung
geléscht, und eine eine erneute Programmierung der Hindernisvermeidung wird erforderlich. Weiche Grenzpositionen sind
werksseitig hinter den Endanschlagen eingestellt, so dass der Wasserwerfer bis zum Zurtcksetzen der weichen Grenzen tiber den
gesamten Bewegungsbereich zwischen den Endanschlagen verfugt.
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Rechte weiche Grenzposition (Blinkcode 1-1)
In diesem Modus sind die Funktionen Rechts, Links, Hoch und Runter aktiviert. Den Wasserwerfer in die Position bringen,
die als rechte weiche Grenze eingestellt werden soll. Sobald sich der Wasserwerfer in der gewiinschten Position befindet,
den Nebelschalter driicken. Die neue rechte weiche Grenze ist nun eingestellt, und die linke weiche Grenze wird fir die
Programmierung aktiviert. Alternativ kann dieser Modus durch Betatigen der Strahlsteuerung abgebrochen werden,
ohne dass die Position gespeichert wird, und es wird automatisch der Modus fur die linke weiche Grenzposition gewahlt.

Linke weiche Grenze (Blinkcode 1-2)
In diesem Modus sind die Funktionen Rechts, Links, Hoch und Runter aktiviert. Den Wasserwerfer in die Position bringen,
die als linke weiche Grenze eingestellt werden soll. Sobald sich der Wasserwerfer in der gewiinschten Position befindet,
den Nebelschalter driicken. Die neue linke weiche Grenze ist nun eingestellt, und die obere weiche Grenze wird fur die
Programmierung aktiviert. Alternativ kann dieser Modus durch Betatigen der Strahlsteuerung abgebrochen werden,
ohne dass die Position gespeichert wird, und es wird automatisch der Modus fur die obere weiche Grenzposition gewahlt.

Obere weiche Grenzposition (Blinkcode 1-3)
In diesem Modus sind die Funktionen Rechts, Links, Hoch und Runter aktiviert. Den Wasserwerfer in die Position bringen,
die als obere weiche Grenze eingestellt werden soll. Sobald sich der Wasserwerfer in der gewiinschten Position befindet,
den Nebelschalter driicken. Die neue obere weiche Grenze ist nun eingestellt, und die untere weiche Grenze wird fur die
Programmierung aktiviert. Alternativ kann dieser Modus durch Betatigen der Strahlsteuerung abgebrochen werden,
ohne dass die Position gespeichert wird, und es wird automatisch der Modus fur die untere weiche Grenzposition gewahlt.

Untere weiche Grenzposition (Blinkcode 1-4)
In diesem Modus sind die Funktionen Rechts, Links, Hoch und Runter aktiviert. Den Wasserwerfer in die Position bringen, die
als untere weiche Grenze eingestellt werden soll. Sobald sich der Wasserwerfer in der gewiinschten Position befindet, den
Nebelschalter driicken. Die neue untere weiche Grenze ist nun eingestellt, und die Ausrichtung des Wasserwerfers wird fur die
Programmierung aktiviert. Alternativ kann dieser Modus durch Betatigen der Strahlsteuerung abgebrochen werden, ohne dass die
Position gespeichert wird, und es wird automatisch der Modus fur die Ausrichtung des Wasserwerfers gewahlt.

Ausrichtung des Wasserwerfers (Blinkcode 1-7)
In manchen Fallen ist es empfehlenswert, den Wasserwerfer in einer anderen als der werksseitigen ,Flansch am Boden*-
Position zu montieren. Firr diese Umstande vermeidet diese Funktion, dass eine Anderung in der Schalter-Verkabelung oder
Reprogrammierung der CAN-Joysticks vorgenommen werden muss, um Veranderungen im Hoch/Runter - Links/Rechts-
Verhalten handzuhaben. Die Ausrichtung des Wasserwerfers muss nur dann programmiert werden, wenn dieser auf der Seite oder
vertauscht montiert wird. In diesem Modus wird festgelegt, welcher der vier Eingange (Hoch, Runter, Links oder Rechts) zu einer
Aufwartsbewegung fuhren soll. Die letzte Bewegung, die vor dem Dricken des Nebelschalters getatigt wurde, wird als die neue
Aufwartsbewegung verwendet, und alle anderen Eingange werden entsprechend abgebildet. Den Wasserwerfer in der momentan
vorliegenden Aufwartsbewegung fahren und den Spruhschalter driicken. Die neue Ausrichtung des Wasserwerfers ist nun
gespeichert, und der Nullpositionssensor kann nun programmiert werden. Falls der Strahlschalter zu irgendeinem Zeitpunkt
vor dem Nebelschalter betatigt wird, bleibt die Ausrichtung des Wasserwerfers unverandert, und der Einstellmodus fur den
Nullpositionsensor wird automatisch ausgewahlt. HINWEIS: Durch die Verwendung dieser Funktion werden alle gespeicherten
Profildaten der Hindernisvermeidung gel6scht, und es muss eine erneute Programmierung der Hindernisvermeidung
vorgenommen werden.

Nullpositionssensor (Blinkcode 1-8)
Es ist fur Fahrzeughersteller oft sehr schwierig, den Wasserwerfer genau in der Position zu montieren, in der ,,geradeaus und
eben” der werksseitigen Kalibrierung des Wasserwerfers bei Akron Brass entspricht. Die Verwendung dieses Modus erméglicht
dem Bediener, die Sensoren in der gewunschten ,,geradeaus und eben“-Position wieder auf Null auszurichten. Zunachst
muss der Wasserwerfer anhand der Schalter Links/Rechts und Hoch/Runter in der Position ,,geradeaus und eben*
ausgerichtet werden. Wenn die gewiinschte Position erreicht ist, den Nebelschalter driicken. Die neue Nullposition ist nun
eingerichtet, und der Modus ,,Werkseinstellung wiederherstellen“ kann nun programmiert werden. Falls der Strahlschalter
zu irgendeinem Zeitpunkt vor dem Nebelschalter betatigt wird, bleiben die Werte des Positionsensors unverandert, und der
Modus ,Werkseinstellung wiederherstellen” wird automatisch ausgewahlt. HINWEIS: Alle Berichte zu weichen Grenzen,
den Positionen fir Verstauen/Aufrichten und der CAN-Position werden durch den Nullabgleich beeinflusst. Wird ein
Nullabgleich erforderlich, muss dieser durchgefiihrt werden, ehe die Positionen fur die weichen Grenzen, Verstauen oder
Aufrichten eingestellt werden. HINWEIS: Durch die Verwendung dieser Funktion werden alle gespeicherten Profildaten zur
Hindernisvermeidung geléscht.
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Werkseinstellungen wiederherstellen (Blinkcode 1-9)

Unter Umstanden ist es manchmal nétig, die Werkseinstellungen wiederherzustellen. Um die Werkseinstellungen in diesem
Modus wiederherzustellen, den Nebelschalter dricken. So werden alle vom Benutzer gewihlten Einstellungen geléscht, und
der Bediener wird zum Beginn des Konfigurationsmeniis zuriickgebracht (LED-Code 1 langsames Blinken). Die nachfolgenden
Einstellungen werden in die Werkseinstellungen zuruckgestellt:

« Alle weichen Grenzen werden auf den jeweiligen Maximalwert gesetzt.

* Die Werte fur den Nullpositionssensor werden auf die werksseitigen Werte zurtickgestellt.

« Die Ausrichtung des Wasserwerfers wird auf die Standardausrichtung gesetzt.

« Die Positionen Verstauen und Aufrichten werden, wie werksseitig eingestellt, auf null Grad zuriickgesetzt.
« Profildaten zur Hindernisvermeidung werden geléscht und deaktiviert.

Es ist moglich, diesen Modus vor dem Betatigen des Spruhschalters abzubrechen, indem einfach die Stromzufuhr zum StreamMaster
Il getrennt wird. Alternativ kann dieser Modus durch Betatigen der Strahlsteuerung abgebrochen werden, ohne dass die
Werkseinstellungen wiederhergestellt werden. Dabei wird automatisch der Modus Hindernisvermeidung deaktiviert (Blinkcode 2-1)
ausgewahlt.

Hindernisvermeidung deaktiviert (Blinkcode 2-1)

Durch Driicken des Spriihschalters wird die Hindernisvermeidung deaktiviert und das Hindernisvermeidungsprofil

geléscht, und der Bediener wird zum Beginn des Konfigurationsmeniis zuriickgefiihrt (LED-Code 1 langsames Blinken).

Die Hindernisvermeidung ist werksseitig DEAKTIVIERT. Alternativ kann dieser Modus durch Betatigen der Strahlsteuerung
abgebrochen werden, ohne dass die Hindernisvermeidung deaktiviert wird, und es wird automatisch der Modus fur die manuelle
Hindernisvermeidung gewahlt.

Manuelle Hindernisvermeidung (Blinkcode 2-2)

Bei der manuellen Hindernisvermeidung muss der Bediener den Wasserwerfer von Hand um Hindernisse herumfuhren. Trifft der
Wasserwerfer dabei auf ein Hindernis, wird die Bewegung in diese Richtung gestoppt, bis der Bediener den Wasserwerfer um das
Hindernis herum bewegt. Durch Driicken des Nebelschalters wird der Modus fiir die manuelle Hindernisvermeidung ausgewahilt.
Alternativ kann dieser Modus durch Betatigen der Strahlsteuerung abgebrochen werden, ohne dass der Handbetrieb gewahlt wird,
und es wird automatisch der Modus fur die automatische Hindernisvermeidung gewahlt.

Automatische Hindernisvermeidung (Blinkcode 2-3)

In der automatischen Hindernisvermeidung braucht der Bediener den Wasserwerfer nicht nach oben oder unten zu bewegen,
um ein Hindernis zu umgehen. Trifft der Wasserwerfer auf ein Hindernis, wird die Bewegung in diese Richtung unterbrochen,
und der StreamMaster |l navigiert automatisch nach oben, tiber das Hindernis und wieder nach unten, solange sich der Joystick
in der horizontalen (rechts oder links) Steuerung befindet. Durch Driicken des Nebelschalters wird der Automatikmodus fuar
die Hindernisvermeidung ausgewahlt. Alternativ kann dieser Modus durch Betatigen der Strahlsteuerung abgebrochen
werden, ohne dass die automatische Hindernisvermeidung gewahlt wird, und es wird automatisch der Lernmodus fur die
Hindernisvermeidung gewahlt.
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Lernmodus fir die Hindernisvermeidung (Blinkcode 2-4)
Uber diese Funktion werden die unteren Grenzen im horizontalen Schwenkbereich des Wasserwerfers eingestellt. Zum Beispiel
muss ein mittig auf das Dach eines Fihrerstands montierter Wasserwerfer die Dise ein wenig anheben, um zu vermeiden, dass die
Ecken des Fuhrerstandes bei der seitlichen Bewegung getroffen werden. Die Verwendung dieses Modus erlaubt es dem Bediener,
ein horizontales Profil einzustellen, das einem oder mehreren Hindernissen ausweicht. Da der Wasserwerfer von einer Seite auf
die andere (entweder von rechts nach links oder von links nach rechts) bewegt wird, werden vertikale Positionswerte in Ein-Grad-
Schritten gespeichert. Durch die Bestatigung werden altere Daten uberschrieben. Wenn ein horizontaler Bereich nicht erlernt
wird, ist dieser Bereich spater nicht zugéanglich. Um ein Hindernisvermeidungsprofil zu programmieren, mussen die folgenden
Schritte durchgefihrt werden:

1. Entweder den manuellen Modus oder den Automatikmodus fur die Hindernisvermeidung aktivieren.

2. Den Wasserwerfer nach unten links oder rechts oder zur unteren rechten weichen Grenze fuhren.

3. So lange schwenken, bis der Aufsatz auf das erste Hindernis trifft. Die Bewegung vor dem Auftreffen auf das
Hindernis unterbrechen.

4. Den Aufsatz horizontal ber das Hindernis und dann wieder nach unten bewegen, bis das Hindernis iberwunden ist.

5. Weiter in die entgegengesetzte Richtung bewegen. Die Schritte 2 und 3 wiederholen, falls weitere Hindernisse vorhanden sind.

6. Wenn die entgegengesetzte horizontale weiche Grenze erreicht wird, den Nebelschalter dricken. So wird das neue
Hindernisvermeidungsprofil gespeichert, und der Bediener wird zum Beginn des Konfigurationsmenus zurtickgebracht (LED-
Code 1 langsames Blinken).

Derselbe Ablauf kann fur den Verlauf von rechts nach links befolgt werden. Es ist wichtig, dass der gesamte Drehbereich wéahrend
des Programmierens erfasst wird. Wird die Strahlsteuerung betatigt, werden samtliche Profildaten, die bereits gespeichert wurden,
geldscht, und das Programm kehrt an den Anfang des Konfigurationsmenus zurtck (LED-Code 1 langsames Blinken).

Verstauen (Blinkcode 1-5)
Um den Programmiermodus fur Verstauen aufzurufen, kurz den Schalter Verstauen am Anfang des Konfigurationsmodus drucken
(LED-Code 1 langsames Blinken). Anhand des Blinkcodes sicherstellen, dass der Programmiermodus fur die Verstauposition
aktiviert ist (ein kurzes Blinken, eine kurze Pause, finfmaliges kurzes Blinken und eine lange Pause). In diesem Modus sind die
Funktionen Rechts, Links, Hoch und Runter aktiviert. Die Bewegung wird durch weiche Grenzen nicht eingeschrankt, so dass
eine Verstauposition erméglicht wird, die auBerhalb des normalen Betriebsbereichs liegt. Jedoch wird die Hindernisvermeidung
wahrend des Lernens der Verstauposition auRer Acht gelassen. Deshalb mussen Hindernisse manuell umfahren werden, wahrend
die Verstauposition gelernt wird. Es gibt zwei Moglichkeiten fur die Vervollstandigung der gewunschten Verstauposition. (1)
Durch Betatigen der Spruhsteuerung wird die Position gespeichert, und die Duse wird wahrend der Verstausequenz in die
Spruhnebeleinstellung gebracht. AnschlieBend kehrt das Programm an den Anfang des Konfigurationsmenus (LED-Code 1
langsames Blinken) zurtck. (2) Durch Betatigen der Strahlsteuerung wird die Position gespeichert, und die Duse wird wahrend der
Verstausequenz in die Strahleinstellung gebracht. AnschlieRend kehrt das Programm an den Anfang des Konfigurationsments
(LED-Code 1 langsames Blinken) zurtick. Durch erneutes Betatigen des Schalters fur Verstauen wird diese Funktion abgebrochen,
und die Programmierung kehrt an den Anfang des Konfigurationsmenus zurtick (LED-Code 1 langsames Blinken). Die
Werkseinstellung fur die Verstauposition ist ,,geradeaus und eben®, wie durch den Nullabgleich des Sensors definiert
(siehe Abschnitt Nullpositionsensor).

Aufrichten (Blinkcode 1-6)
Um den Programmiermodus fur Aufrichten aufzurufen, kurz den Schalter ,Aufrichten” am Anfang des Konfigurationsmenus
drucken (LED-Code 1 langsames Blinken). Anhand des Blinkcodes sicherstellen, dass der Programmiermodus fur die
Aufrichtposition aktiviert ist (ein kurzes Blinken, eine kurze Pause, sechsmaliges kurzes Blinken und eine lange Pause). In diesem
Modus sind die Funktionen Rechts, Links, Hoch und Runter aktiviert. Die Bewegung wird durch die eingestellten weichen Grenzen
eingeschrankt. Allerdings wird die Hindernisvermeidung wéahrend des Lernens der aufgerichteten Position auBer Acht gelassen.
Deshalb mussen Hindernisse dabei manuell vermieden werden.
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Es gibt zwei Moglichkeiten fur die Vervollstandigung der gewiinschten aufgerichteten Position. (1) Durch Betatigen der
Spruhsteuerung wird die Position gespeichert, und die Duse wird wahrend der Aufrichtsequenz in die Sprihnebeleinstellung
gebracht. AnschlieBend kehrt das Programm an den Anfang des Konfigurationsmenus (LED-Code 1 langsames Blinken) zurtck.

(2) Durch Betatigen der Strahlsteuerung wird die Position gespeichert, und die Duse wird wahrend der Aufrichtsequenz in die
Strahleinstellung gebracht. AnschlieBend kehrt das Programm an den Anfang des Konfigurationsmenus (LED-Code 1 langsames
Blinken) zurtick. Durch erneutes Betatigen des Schalters fur Aufrichten wird diese Funktion abgebrochen, und die Programmierung
kehrt an den Anfang des Konfigurationsmenus zuruck (LED-Code 1 langsames Blinken). Die Werkseinstellung fur die aufgerichtete
Position ist ,geradeaus und eben®, wie durch den Nullabgleich des Sensors definiert (sieche Abschnitt Nullpositionssensor).

Betriebsanleitung
CAN-Kippschalterkonsole, Modell 6041
Der Schalter fur Verstauen/Aufrichten wird verwendet, um den Wasserwerfer fur den Transport in die und aus der
Verstauposition zu bewegen. Wird der Kippschalter fur Verstauen/Aufrichten mindestens zwei Sekunden lang nach vorn
gedruckt und gehalten, startet eine Aufrichtsequenz, durch die der Wasserwerfer fur den normalen Betrieb in Position gebracht
wird. Wird der Kippschalter fur Verstauen/Aufrichten mindestens zwei Sekunden lang zuruck gezogen und gehalten, startet
eine Verstausequenz, durch die der Wasserwerfer fur den Transport in Position gebracht wird.

Mithilfe des Oszillationsschalters (Start/Einstellen)/(Anhalten/Fortsetzen) wird ein horizontales Oszillationsmuster

erlernt und gesteuert. Wird der Oszillationskippschalter nach vorne gedrickt, dreht sich der Wasserwerfer nach rechts, bis
entweder der Schalter losgelassen oder eine weiche Grenze oder ein Endanschlag erreicht wird. Diesem Punkt wird der am
weitesten rechts gelegene Punkt in der Fahrbewegung des Auto-Oszillationsprofils zugewiesen. Der Wasserwerfer kehrt die
Richtung erneut automatisch um und bewegt sich nach links, bis der Schalter ,Einstellen/Start“ gedrickt und losgelassen
oder eine weiche Grenze bzw. ein Endanschlag erreicht wird. Diesem Punkt wird der am weitesten links gelegene Punkt in der
Fahrbewegung des Auto-Oszillationssprofils zugewiesen. Der Wasserwerfer oszilliert dann zwischen diesen beiden Punkten
hin und her, bis entweder der Oszillationskippschalter in die Position ,,Anhalten/Fortsetzen“ gebracht wird, eine Links- oder
Rechts-Befehlseingabe tber einen Schalter oder Joystick erfolgt oder eine sonstige Funktion, die zur Deaktivierung fuhrt,
aktiviert wird. Wird der Oszillationsschalter in die Position ,Anhalten/Fortsetzen® zuriickgezogen, wird die Oszillation lediglich
unterbrochen — wird der Oszillationsschalter ein zweites Mal in die Position ,,Anhalten/Fortsetzen® zuriickgezogen, wird die
Ostzillation anhand der erlernten Positionen wieder aufgenommen. Durch Eingabe eines Links- oder Rechts-Befehls wird die
Ostzillation abgebrochen, und das Profil wird geléscht. Der Monitor kann wahrend der Oszillation nach oben und nach unten
bewegt werden, ohne dass die Oszillationsfunktion dafur abgebrochen werden muss.

Der Schalter Ablass Ein/Aus/Fern dient zur Steuerung des mit dem StreamMaster Il verbundenen Ablassventils. Wird der
Ablassschalter in die Position ,Ein“ gebracht, schaltet sich das Ablassventil ungeachtet dessen, ob ein externes Gerat (Joystick)
angeschlossen ist, so lange ein, bis der Schalter wieder in die Position ,Fern“ oder ,Aus” gebracht wird. Der Schalter verbleibt

in dieser Position und kehrt nicht von allein in die mittige Position zuriick. Wird der Ablassschalter in die Position ,,Aus®
zuruckgezogen, schaltet sich das Ablassventil ungeachtet dessen, ob ein externes Gerat (Joystick) angeschlossen ist, so lange aus,
bis der Schalter wieder in die Position ,Fern“ oder ,,Ein“ gebracht wird (Mitte). Befindet sich der Schalter in der mittigen oder der
Position ,Fern®, wird die Steuerung des Ablassausgangs an andere Gerate im Netzwerk tbertragen (d. h. Ausléser am Joystick).

Weitere Details sieche: CAN-Kippschalterkonsole, Modell 6041 — Installations-, Betriebs- und Wartungshandbuch

6035 CAN-Joystick

Der Joystick befindet sich proportional auf der X- und Y-Achse. Wird der Joystick nach vorn bewegt, senkt sich das Strahlrohr des
Wasserwerfers. Je weiter der Joystick nach vorn bewegt wird, desto schneller wird die Bewegung ausgefihrt. Wird der Joystick
zuruck bewegt, hebt sich das Strahlrohr des Wasserwerfers. Wird der Joystick nach rechts bewegt, schwenkt der Wasserwerfer
nach rechts. Wird der Joystick nach links bewegt, schwenkt der Wasserwerfer nach links.

Anhand des , Auslésers” wird das Ablassventil fur Wasser/Schaum gedffnet bzw. geschlossen. (Dies setzt voraus, dass das
Ablassventil mit dem entsprechenden Ausgang am StreamMaster Il verbunden wurde.) Wird der Ausléser gedruckt, 6ffnet sich
das Ventil, wird er losgelassen, schlieRt sich das Ventil. Durch ,zweimaliges kurzes Driicken” des Auslésers bleibt das Ventil in der
geoffneten Position. Wird der Ausloser erneut betatigt, kehrt es wieder in die vorherige Betriebsposition zurtick.

Auf dem Joystick befindet sich ein Druckschalter, mit dem die Strahlbildmanschette des Wasserwerfers gesteuert werden
kann. Wird der Druckschalter nach rechts bewegt, bewegt sich die Manschette in die Position fir einen Vollstrahl. Wird der
Druckschalter nach links bewegt, bewegt sich die Strahlbildmanschette in die Position fur einen Sprihnebel. In beiden Fallen
halt die Manschette an, wenn der Druckschalter in die mittige Position zurtickkehrt oder die Manschette den Anschlag
erreicht. So kann das Strahlbild kontinuierlich angepasst werden.

Weitere Details siehe: CAN-Joystick, Modell 6035 — Installations-, Betriebs- und Wartungshandbuch
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Fehlercodes

Bei Fehlercodes handelt es sich um einen aus zwei Sequenzen bestehenden Blinkcode, der aus einem ein- oder zweimaligen kurzen
Blinken und einer kurzen Pause, gefolgt von einer zweiten Blinksequenz mit dem jeweiligen Code und einer langen Pause besteht.
Nach der langen Pause wird der Code wiederholt. Wahrend der Pause zwischen den Codes leuchtet die LED.

1-1 Schwenksensor:
SCHALTER: Der Schwenkschalter wurde nicht als Teil einer Verstau-/Aufrichtsequenz erkannt.
ELEKTRISCHE POSITIONSVERFOLGUNG: Das Signal der Sensorruckfuhrung fur die Schwenkposition fehlt oder verandert sich
beim Schwenken des Wasserwerfers nicht.

1-2 Aufrichtsensor:
SCHALTER: Der Schalter fur Aufrichten wurde nicht als Teil einer Verstau-/Aufrichtsequenz erkannt.
ELEKTRISCHE POSITIONSVERFOLGUNG: Das Signal der Sensorruckfuhrung fur die Aufrichtposition fehlt oder verandert sich
beim Aufrichten des Wasserwerfers nicht.

1-5 Endanschlag wahrend Verstauen/Aufrichten
Wahrend einer Verstau-/Aufrichtsequenz wurde ein Hindernis getroffen, so dass die Bewegung des Wasserwerfers vor
Abschluss der Sequenz unterbrochen wurde.

1-6 Hindernisvermeidungsprofil erforderlich:
Die Funktion zur Hindernisvermeidung wurde aktiviert, es wurde jedoch kein Hindernisvermeidungsprofil erlernt.

1-7 Endanschlag Schwenken:
(Nur Gerate mit elektrischer Positionsverfolgung) Wahrend des normalen Schwenkbetriebs ist der Wasserwerfer auf
einen Endanschlag gestofRen. Hierbei handelt es sich um einen unerwarteten Zustand, was auf ein Sensorproblem oder das
Auftreffen auf ein Hindernis hindeuten kénnte.

1-8 Endanschlag aufrichten
(Nur Gerate mit elektrischer Positionsverfolgung) Wahrend des normalen Aufrichtbetriebs ist der Wasserwerfer auf einen
Endanschlag gestolRen. Hierbei handelt es sich um einen unerwarteten Zustand, was auf ein Sensorproblem oder das
Auftreffen auf ein Hindernis hindeuten kénnte.

Wartungsanleitung

 Der Wasserwerfer ist sauber und frei von Verschmutzungen zu halten.

* RegelmaRig auf beschadigte Komponenten oder Kabel inspizieren und diese bei Bedarf reparieren oder austauschen.

* Der Wasserwerfer sollte sich problemlos und ohne Ruckbewegungen bewegen kénnen.

» Den Wasserwerfer auf Undichtigkeiten uberprufen. Die Dichtungen bei Bedarf austauschen. Die Dichtringe mit Parker O-Ring-
Schmiermittel schmieren.

* An den Schneckengetriebe- und Kugellagergelenken sind Schmiernippel vorhanden. Wenn der Antrieb nur mihsam arbeitet
oder die Bewegung der Verbindung nicht reibungslos ablauft, diese schmieren, bis der normale Betrieb wieder hergestellt ist. Bei
einer Schmierpistole darauf achten, dass nicht zu viel Schmiermittel aufgetragen wird. Im Inneren des Wasserwerfers baut sich
andernfalls Druck auf, der diesen beschadigen konnte. Die Gelenklager fur die Aufrichtung missen nicht geschmiert werden.

Garantieerklarung
GARANTIE UND HAFTUNGSAUSSCHLUSS*: Wir haften fur Material- oder Herstellungsfehler bei Akron Brass-Produkten fur einen
Zeitraum von funf (5) Jahren nach dem Kauf. Akron Brass repariert oder ersetzt Produkte, die dieser Garantie nicht entsprechen.
Die Reparatur oder der Ersatz liegt im alleinigen Ermessen von Akron Brass. Produkte mussen fur Garantieleistungen unverziglich
an Akron Brass zuriickgesandt werden. Die Garantie gilt nicht fur: Normalen VerschleiB, unsachgemaRe Installation, Gebrauch,
Wartung oder Lagerung, Fahrlassigkeit des Eigentimers oder Benutzers, Reparaturen oder Modifikationen am Gerat nach der
Lieferung, Nichtbefolgen unserer Anweisungen oder Empfehlungen oder jegliche weitere Aspekte, die nicht unserer Kontrolle
unterliegen. WIR UBERNEHMEN KEINE GEWAHRLEISTUNG, WEDER AUSDRUCKLICH NOCH STILLSCHWEIGEND, DIE NICHT IN
DIESER GEWAHRLEISTUNGSERKLARUNG BERUCKSICHTIGT IST, UND WIR LEHNEN JEDE STILLSCHWEIGENDE GEWAHRLEISTUNG
FUR GEBRAUCHSTAUGLICHKEIT UND EIGNUNG FUR EINEN BESONDEREN ZWECK AB. Weiterhin iibernehmen wir keine
Verantwortung fur mittelbar, beilaufig oder indirekt entstandene Schaden (einschlieBlich, aber nicht beschrankt auf entgangene
Gewinne), ganz gleich aus welchen Griinden. Keine Person verfugt uber die Vollmacht, Anderungen an dieser Garantie
vorzunehmen. Sofern im vorliegenden Dokument nicht anderweitig angegeben, sind die elektronischen Komponenten und
der Hochleistungswasserwerfer durch eine Garantie von einem (1) Jahr gedeckt. Ausgewahlte Hohlstrahlrohre und Ventile
sind durch eine Garantie von zehn (10) Jahren gedeckt. Weldon-Produkte sind durch eine Garantie von zwei (2) Jahren ab dem
Herstellungsdatum gedeckt (unter Ausschluss von Verbrauchsmaterialien). Ausgewahlte LED-Produkte von Weldon sind durch eine
Garantie von funf (5) Jahren gedeckt. Produkte von Honda verfuigen uber die Garantie ihrer jeweiligen Hersteller, und Akron Brass
lehnt jegliche Garantieanspruche bezuglich dieser Produkte ab.

« a KR NLEFON: +1-330-264-5678 oder +1-800-228-1161 | FAX: +1-330-264-2944 oder +1-800-531-7335 | akronbrass.com
" ) . . . LETZTE UBERARBEITUNG: 1/16

GARANTIE UND HAFTUNGSAUSSCHLUSS: Wir haften fur Material- oder ¢ bei Akron B dukten far einen Zeitraum von funf () Jahren nach dem Kauf. Akron Brass repariert
oder ersetzt Produkte, die dieser Garantie nicht entsprechen. Die Reparatur oder der Ersatz liegt im alleinigen Ermessen von Akron Brass. Produkte mussen fur Garantieleistungen unverziglich an
BRASS COMPANY Akron Brass zurdickgesandt werden.

Tesled Wir haften nicht far: VerschleiB; unsachgemaRe Installation, Verwendung, Wartung oder Lagerung; lassigkeit des Ei oder Bedi Reparatur oder Modifikationen nach
e Pro“en der Lieferung; Schaden; Nichtbeachtung unserer Anweisungen oder Empfehlungen; oder alles andere auRerhalb unserer Kontrolle. WIR UBERNEHMEN KEINE GEWAHRLEISTUNG, WEDER
nue Tr“sted AUSDRUCKLICH NOCH STILLSCHWEIGEND, DIE NICHT IN DIESER GEWAHRLEISTUNGSERKLARUNG BERUCKSICHTIGT IST, UND WIR LEHNEN JEDE STILLSCHWEIGENDE GEWAHRLEISTUNG FUR
GEBRAUCHSTAUGLICHKEIT UND EIGNUNG FUR EINEN BESONDEREN ZWECK AB. Weiterhin iibernehmen wir keine Verantwortung fur mittelbar, beilaufig oder indirekt entstandene Schaden
(einschlieRlich, aber nicht beschrankt auf entgangene Gewinne), ganz gleich aus welchen Grinden. Keine Person verfiigt aber die Vollmacht, Anderungen an dieser Garantie vorzunehmen.

NACH ISO 9001 EINGETRAGENES © Akron Brass Company. 2000 Alle Rechte vorbehalten. Dieses Dokument darf ohne ausdriickliche schriftliche Genehmigung der Akron Brass Company weder
UNTERNEHMEN ganz noch teilweise kopiert werden.
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3000 EY AEROMASTER 12" B2 iZi7K4E
TR, RIEMLEIPERA

LU FFR SR R AT IRIETIR P, (IR, 1550t IR IR R 50,
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12V RE 24V REE
(1-14 v DC) (22-28 Vv DC)
BEkie BX IEE BX IEE
TEmR TERR TEmR TERR
AP 75A 2.0-50 A 75A 2.0-50 A
i 75A 2.0-5.0 A 75A 2.0-50 A
ENpin 30A 30A 15A 15A
HR A
28 EFlitE AnlitE
TE 3000 GPM 12000 LPM
EA 232PSI 16 Bar
Jie==s 110 Lbs 50 kg
FrEIR
« AT A= EEEIRF
REIE

ENEEIN = —manin. NRFNLES, BSHECSTEHE
[ATEE T i kiR, MERMES, TESBERCRTEE
[AGEEE iz —msanmkBn, MERMLESE, TESHEMRTEGE
HIRB A S5 ERRE

FRES, FRERNEE
[AEE T siexemsnk, hEmkiTesmENRG, TEERASHEERBKSHRRT,

[AEE | somionmanesEF. BT Re BT RasSlBEEDED, BENARTELSHEEn
KRN BHE,

ATEE rr s AR B ER SR, PIULEREEL.

ATEE T sy T mmanimat TEATN S T ERCENEED T,

[ATEE | = mmnms e iE D BE S BT,

[AEE | mymrit B A EN SR ROIEE, BXE T SIS B A A IR,

[AEE | syamienmsOxssnm. ERamEHa AR KENST s IEENRG ALY, XEahms
NSRRI,

s 53



ATEE T eraniswiram st k.

[AEE | pers \SFerRRERN, ARESEEEEREKNEORANE. RRNSEKRSSH™
BWASHE,

AT remTmrirs,

[ATEE T pmiisasmisreaBTE.

[ATEE T mmmmst s SERIGE O FRSGEIE, B2RRET SRR £,
[ATEE T )\ O pxpenTEaaSBE, TESHASEE,

[ATEE T mymmokie sy iR TRER,

BB EE AR R e (B,

EERERT, BUkieSTHE e SR,

(T2 1 P4 FE BRI T R R TE A PR (TR B R b, SRR R R U BB b o BT B BB KGR
R

BEkie. WEME. ESBURE. B SEESISRAIILG R I T RS S A (TR, AR,

BT H5 Akron BIEEEEATIRIT. SAEMBEET LR MINAEBISEERIRE, ERNERN
RI#T Wizt

T B R R ROAT IR A

PR A9 E B TRRE]. R AR Akron Brass A SIROIHE.
SRR GER . SEREKE, TERYKE,

(A SRR R AANER. ERERE, BRERAHE,
FENZEFOEES, RSB IET RIRR R,

8 FR RO P R 5 KA AR B DU B FBAL S T BT R

J1h5 54



[ =b ]
TR

1- BFEO

(\w
\
'E ©
; ®
© ° %y,
19-5/16 13-1/2
° \
34 ) \ 70°
12:3/16

10-7/8 12-11/16
R12-3/4 15-3/8
MARETK 1 B4

MK LS T HKE E, AIASHINTFEKICHNEND. READFIFERBEISE % (150 PSI A1 3000 GPM A4 1950 Ibs) o

A T | DR AR TR EASRiE, TESHASEE,

EREVARN 3/4" B1EBE, EFREVENTBINENEGERE, EARTE ASME1621 TVERTERR . EHFE
TKIGIEE. ERE1 EMABUKE, EECTTARRIEFEO .
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IRRIT IR
e SR EENRE, AFITERESHEIEENEA=,

2 - BB IGF

B RZITENAEBURTRIEREAMEIZER (BERZ 100 ftlbs) . WRIEMRINE, iTRBEIIREHER 0%,
BRWITIZEEINF, TRIERLHEN 60%. B=RHITZEENF, TEIREAEN100%. &E, EEZNFITE
BIRLEH%E,

RN TFOERS, K0S RIS 2 1 IR S5,

DRERT




TiEks Lk 44
Aeromaster 12" SRS A E 0 3550, AIRYEE] 3 A LLEBRFIRAAREAITIE, B ANRELEIRENGE. @EHA
909, NSHFFRK AL, LEHIZEFRE 5/8' 7k, KA LEEMNELTNEANET,

AGEEFI | 2 e, EKZ IR RER RSB DIR B A SR E R,

ACTERU (352 1L BRI I RBRATE AR TR MR 21, FESRBIMFE L MR B SBERB e
IR SUE.

3 - HEFe L

AEREsS LIS E
dig=]:d IEHSE
£925-(tpfE)  [I4
£ 1375 23

177172 1775 XPRK A LS

37-1/2

KA R 92-1/X

w

\HE%% (B RIEt)

—_—

1]
/ mAREE (R

177-172

PRERYS



AR L 444
Aeromaster 12" T2 A B AKFE L 120" FIKFEET 459, KX LEARE, TNERRZLEE, FIRIEER 4 @A

ESMER RS MK FEE R ERE TTE, B BINKE I EIRE N KFE L 45° MKFEBT 45°% EESMEFEE 5/8"
AR, KA LEEALPIMIEAET

AGEEEIN| 2 eB0K00, RKZ ISR REI RSB HRE TG SR ER. BEZFEEMER, &
BT KA LF 34 £ BEIG B +45° AT -45%

A GEEFIN| (752 |- S RO TH BR AT AR SI1TIE AR M, AR L B h o T A PRI KGR
PRy AR,

[l 4 - fFHPLEFS
TRHILLE

i (L) I E
20 AL
) E
0 (RABAE) [ AE
+47° C

g (™ I E

-22° B
47 (RINEAE) A
- KA

R R
BN IT B FRUKIENE O, B RBBREMT—UE, WEREARHERS, Xl SEmRs, HIAKEISRMEER
SENMIKIC,

[ATEE | remmstmm SEoKS E O BSHRLE, B2EREE S S e s

{55 PO M SR 5 A AR B LU B EBA RS F IR

175 58



HBS&KiRA
Aeromaster 12™ IZHlI28 E SR ZEF IR CAN E#E, KT A BT XL EEER Akron Brass ZXRAVIGAE, 1BSE TRNE 5 IR
FEXRER, BESEE 6 1 7 UKBEKIA Aeromaster 12™ BL & Z3 VAR,

FFi8§ AEROMASTER 12" IZHlIZHEIEE CAN IZEFHILTR (TLE 5)

s Akron Brass
n 1 < =
i =| 78 EA KE amps

1 FREFLERERR — CAN “Y” JEHAC SR (Deutsch #DT04-3P-P007), YEIEF N CAN PILELLERF—1 CAN D &K, 758306

5 HHSLERESE - CAN120Q Ui F (Deutsch #DT06-35-PPO)o FNRAEZTEM N, BHIEA 742205
CAN EEPRIRHRY CAN “Y” EHCERo

V4 ft. (015 m) 721569

2 ft. (0.61m) 721667

3ft. (0.91m) 721572

3 CAN FILBLEER — 1§ CAN RIS IEHRE — CAN TIRIRE (BIAIRIEL) o EEMD CAN“Y” Eltst. EX 5 ft. (1.52 m) 721573

RAEH 120 Q WLLIH R, 10 ft. (3.05 m) 721574

20 ft. (610 m) 721570

30 ft. (914 m) 721665

40 ft. (1219 m) 721575

4 CAN PIEREATR - I 6035 #RUMT. 6041 FFRFEEX 6041 REEZEREE] 6052 AeroMaster 12 =I5, FEEIRER | 20 ft. (610 m) 721565

HIZKIRA 120 Q MILLIHERE, 30 ft. (0.91m) 721634

5 CAN XK — 1§ CAN FILEEREE 6052 AeroMaster 12 188 3 ft. (0.91m) 721589

6 CAN LR - CAN IEEIRE 6035 3R, 6041 FFRAE. 6041 REESK 6036 TT[AIERAR. BIEIE | 3ft.(091m) 721579

FEIRIEEE CAN IR BHILLES, 10 ft. (3.05 m) 721677

4ft.(122m) 721695

7 FIREIR - B ERBRIREEE Aeromaster 12™ 28, 8 ft. (2.44 m) 721682

10 ft. (3.05 m) 721696
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5 — Aeromaster 12 = Hl23F] CAN 1R & Z IBIHLR R iEE

{255 CAN 00 2% £ Ui 5 Ji 7

e300 CAN 282G HUR CAN 3SR R, K 22 AN T FRI e P 3 i 2 TR A A A

6052 6035 CAN $2A T 6036 6052
AEROMASTER 6041 CAN JF 4 CAN J7 [ 728 AEROMASTER
Pl &% 6041 CAN # 4 T

o I o o

i i i

\_'_1
AN AR EE=¢ NGEV KBS IPN N

|

ER= i NGER)

6035 CAN f#:20 T
6041 CAN J K44
6041 CAN # i

i ﬂi
iL. |

D13 60



FiF AEROMASTER 12 = HIZBHIEC S5 %1%sE (WE617)

HhER Akron Brass

= iR HhEr
WS BH=s

1 TEFESR - DTP RSk, 21%, £%12 0134-0195"(3.40-495 mm), IhZE, K TE XS DTP06-25-E003 742227
(Deutsch IPD)

2 B8 - BT DTP WAL, BE TE R WP-25 784188
(Deutsch IPD)

3 fih s — EMAIETL, R 12,14-12 AWG (2.5-4.0 mm?), 25A TE R 0462-203-12141 707583
(Deutsch IPD)

ERERR - DTHESL, 44, 472 0.053-0120" (1.35-3.05 mm), TE E#E

| e EmEHEEY, KRR, 2o (Deutsch IPD) DT06-45-CEI3 742203

s | - BT oT4 Bk, MBNEHERE, 6 TE EE Was-POT2 784199
(Deutsch IPD)

6 | s - EIETL, R 16,2016 AWG (0.5-15 mm?), 13 A TE R 0462-201-16141 769635
(Deutsch IPD)

6 — FIRERESR

A (+)
&1

L& 2
ZEHE M (-)

7 — CAN EIE33

CAN 1 ()
CANF (+) L& 4
L& 3

&2 fIE1
FHHBE () B (+)
HHE CANIRE HHZE CANIZE

PRER



MRRFIRE
Aeromaster 12 IFEIRBENEPERZMEE,

AUTEIRERAPECE L TINRE:
« A, E. EMTRIRA
o E: HIRMUMNBZSTETRRUBEE I, MRRFIRE, HBUKIeHL
MEREITIERRGLI, PIRESEMBIKICFamAERE.,
o BkEEAE (MAEREERE)
o (U E LRI
o« IRE L BINRE
o BT

o WA R FFL

EHNEERALLRE EARThEE, BHRITUTEE:
1.5%4] Aeromaster 12 B3JR
2IREKR TR (IR IR FF X FE5TA)
3.JF/2 Aeromaster 12 BB, [EIRTAREEIR{E KR FF X
4F[F 34V, REBRR IR FFX

Aeromaster 12 LWL I NIRBEIRT . EIRBERIF, 1RFUEH LED MIEHIZR LB NMIITSEENE (RENIRE KR8
HE) o WRAREEBNR, BRABIR, AGEELR 14,

BRT WA RIFAILSN, FrEIRETHEEPIETR T AR FRKRN TR, BER—RKR X, BIEER—IHEMU
HECE, IRE—DERETEET BEFXRE, WT-ESWEESR, FlM, F—RETKT TN, “BRE
7" (LED fXHB1-1) ERLAITHRIZ. BR—RILR, “ERR(E” (LED K151-2) EALAITRE. MR ERRVUERER
BTBEFXR, W ELERAE" (LED A151-3) BEWBER, BFEBE—RKAFXR, B, BEKABIREH
IEWTHEEE R EFIAIE, T—IhRERsiEd, #ENWE N B UREEA REBEIEREXBAFTHEL (LD K531,
RIBINIR) BURUGE S RIFFFRELH, (FRERESMREMNEFLET) -

NEBHTE Aeromaster 12 b THR—IR BB H, RIFIGH LED BRRWIEAN HNEB—INRNIFRENABE, TXRIIBTE—
THEERY LED A3, IBEEMERD. LED IBRU—MMMEEWNEFR, —MEENER, EEF"ANK REE
KINEE S, LED RKBHNE— T HFRE—PHAMMEL NG, B PHFERNEEERIFE ZHINK. 6052 Aeromaster 12
SHIERHEEEE — AT ERRSAEBR LED, 288 2 & T BUKICHIREE,

71hg 62



U TE—DhRE L@ = L T BEH HITIRIERECE . B2 IANETHXTE—ERENFRER,

\

IRERPTHEE LeD K13
wEEX A 1 i8R
GERRAL 11
FEERBRAL 12
LERBRAL 13
TERRRAL 1-4
KA EAME 17
fUEL RIS 1-8+
RE R BRINRE 1-9++
B EZEH 2-1
EEEF IR 22
B B TR 2-3
EEFS 2-4
Wk fz 1-5
B 1-6

LED ISR ERAR

BT XLEERNERIBEPNEN, WRBUKCZERPEANEREE, WHFRELEBKICHEUBRIESRFE, WRE
EAMNMRAIERENTENRN, ILUEBIERE BE "N ZBITIRT Aeromaster 12 EIREH L, MRMEERTATE
ZRTHEE, WHEEREERAREL BARE R (LED KB 1-9) . E—VMRENERT, LHREBRSEBUKICREE
FBRE, FTFREORAEN, XEBOAAILIEIEIREFHRIEN (RN PRTEREFREERT,

+EGRSEEL N3, MANT[UEBESRCIERT, HWRBIEKFE (00 MA) . MRBUKIENLTEEFHARL
TERME, WBUKIEFEEENITETHES 6036 TRIERR—EIEM.

++: (ERILIHREIS B IRFTA EEFNEB RENRL E X HFURE, AERMNBREHITENRE. L MNRENRRAELE
IHEE, EBBUKICREBERE L 2B EEBHERIMRUKEER,

778 63



BRERAL (NEFAEE1-1)
AEXMRAT, “@h" ‘ML’ “ELE T RNEREE. BRBEKEERFKIREN GRRANME. (THRE
BN, BTMBEFX, TN ARROEIRETT, FIRERELIRRA. o, BEXKR BSRENMREFZA
BEMER THIEZEN, MEREEERERRUE.

ERRAL (MR 1-2)
AEXMRAT, “@h" “@E". ‘@I MR T RNERENE, BRBEKEERKIRERN ERRANAUE. (THRE
BN, RTMBEFRX, N ERROEIRETTR, FIREGRE LRRA, b, BUEXKR S RENMREZA
BEMER THIEZIEN, MEREEEER ERRARE.

RO (INERAEE1-3)
AEXMRAT, “@h" “@E". “ELME T RNEREE. BRBEKEERKIRER ERRANAUE. (THRE
BN, RTWMEFXR, I LRRUBIRETNR, PTRERETRRMA . LI, BUE KR < RBERNRFIZML
BERER THIEZIEN, MEREEERTHRRA MR,

THRERAL (NGRS 1-4)
AEXMRXT, “@h" “@E". ‘@I AR T RNERENE. BRBEKEERFKIRED TRRANAUE. (LTHRE
BN, RTWMEFX, F TRRUBIRETN, PTREREBUKIRED . o, BUE KR BSRENREZ
VERIER THRIEZIEN, MR BEE BUkiesm &R,

BiKIEEAE (INRAES1-7)
BLBERBEURNETH BINKEBER R TIRER 7T N EBIKIE,
ERXMIERT, ZWELTFRNEFF RELHEIRIZ CAN RITFUNNE L/ T—mAE/EaERITAEN, BKEN
EZEHEELEN IAFNBUKICHEETHRE, FHERXT, BENEMIA (L. AT, @EK[EA) FH—D
AELE B, BT HREFRZAFELNRE—DIMEREIEANRE G LRI, FHRMERMERIRE E b,
BRUAR A L EEBTIEKE, AERTBE X, HYBKEHE" ERETM, TRERECELRR
VAT, MRER T BEF X ZRIRMERREE T KR X, BUKCHERERENE B BohER v BEEREE 3%
o iE: (ERTHREISERRFIA FHERE R EXHHIE, HAERMNBEEIETERRE.

I EFRIRAT” (NIEAE1-8)
RERIEE —RIBREMEIRFIBKE L ETES Akron Brass T BUEBUKISIARLR A BT RE" NBIHALE, EXMERN
TRPARBERS EFMAT IMFENETEENUE, B, ERBE/AE"ME /AT FXEBKIERE
ERFEEOMNE, BAFRBMER, BTEEFX. MNATMUERETR, AIREHERE RSN FINRE R
o MRER TMEFFRZARUEMAMEIE T KR X, UEFRBERRBAZERENERMEL] FINRE”
&=, E: WPRAI, WS/ RFFAIM CAN IR SIFEEFIAT MIEZME, MRFBEEMTF”, FEIRERRAL.
WERRFMLZAINT. iF: ERITHEREERATE ERFRE R EXHUR,
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REHTBINRE (NIRRT 1-9)
ﬁﬂﬂﬁ‘é% '|7I§Hj}_¥JUAlx§o MEBEZERXTRE R RINRE, BRTWHE X, XEERAPERNAEREH
BRI (LeD (K15 11EFNIE) . UTIREBHEEEILH RIMRE:

s FAEMRAFIREANRKE,

« UEERESRVITERERIZH FIRERNE.
o BKICHRDREENTENE,
 BEMRFUEE N MIRENZE,

o B S A E XA IR R R R M.

Wi FF StreamMaster || BYERIRMERIERUE BIE " MN Z B L IZIRT, thoh, BUE KR @ RBERNRE L BINRERER
THIEZRER, MEREHEFEERA" (WIS 2-1) &z

BEZRA (NIRRT 21)
BTREFRERAEE, BRSERIEXHHROIRERENFRE (LED B 118ERR) . BEHTRNRER
“BRA”o IS, FUE KA 7>|%ET\%FHEEB§E@'P§)R'F¢JJ:1%%EE, mER B shiEF B EF iR R

BEZAFMRE (WERS 2-2)

FERERAFERFRAF B oIBUKCEIERY) . BRIERYN, BEILZS R ENBEERERBHBKIEST
BISY. BT HME FRGERFIRESITERE, /N, BEKR aSRENERFHRENER THEZRRX, MH
1 B ahE R st E e R R

EBEEMIRE (NIRHAE 2-3)

BRI FTEREA L TEEIERY. BEERYN, BELZA[E ENSE), FERERUTFREKFaS
(BAEE) , StreamMaster I1IFENSAE L. BIM TREUSTESYZN, BT HRHEFRGER B hREETE
o thoh, BUEKR L RBENEEEHRENBER THILZEN, MERKBMERBER > ER,

PRENS)



BRSPS (NIRAES 2-4)
ZINRER TIREBUKICKEERM TR, fa0, T 55 =TRERH RAEKAE Al SEFRE M HIn = Bk LU o M —II 2!
F—MNEISRENGF, EXIMEXT, AP AUNSET - S MERYRKFEREXHITHRE, BUKIeM—
MBRZ—M (MNEEE, IMNERE) N, EEUENED EREEHRTEHE, SHRBBSEMEINEE, NMRKFX
BARICE, RZREBEER/RLANE. EREEREIEXN, HRERTIIDRIRE:

1. BRFoh B R,

2. RBUKISBEHEE THA T, A THRERRAL

.EHEEEIE—ERY. FLEBsURiRERY.

4. KPR LB, RETEREISIERY.

5. K ERR S RABD . BEEAECREYNEESE 203,

6. EASZ—MAIACFIRBAN, BT HRETFR, XRFFRFMERIEXXG HEEIRER LR (LED K118
BRIIE) o

WA MNERENITRFRIRE, BN CESYESERETET, XZ—REBEE, WE KAV BSREFERFHE
MECEX R, FRERERERITHELE (LED KI5 11EENIR) -

WEehr (KRS 1-5)

BHRNUWGEAWIZRIN, FIRERIT AR WG TR (LED B 1RIBINNR)  EBIURNRE (—XEENW
MR —RAEEEE, EERAEENIFN—RKNEEE) WHE WL FRERL, EXMEXT, ‘@f”. “[r".
“lA_E AR N RIThBE R RORCE . BRI ARG, FI AT AR IEE RIS 2 SMOWGEE AL, 280, EF K
ARG BRI RE, EIbIUEEFoh@FIEISY). MR KGER N, BMMITETSERRE. (1) BUE HE"
MY RERELFPREFUEFEBEHEAREIRE, EERROXPIREFHRL (LED 531 EEINIR) o (2) BUEK
L RERE L PREVEAEREHENKRIRE, EERREIEAIREFRL (LED 151 EENIR)  BREE
“WiES" 8 < R L IZTHREFHRBISAIREFF AL (LED N5 1 EIBINIR) o B BINRER R ZRERKESATEX
P ETrRE” (MUEELRSE 3% —1) .

RAGL (NIFAHS 1-6)
EHNRIHRERIN, EIRERATFREER RIFFFX (LED RIB1EENIR) o BIWNRNIKE
(—XREENIR, —XRETHE. BEEZNEENRN—RKNEEE) B R mEREN, EXMEXT,
‘A", “@E". “BLHE T RNhERERRE, RN EREIBE) . R, EF I BN GBI ERS
), R IUEEFohEE RS,

T1FE 66



B RIALIN, BRFMAERNTERRE, (1) BEHE GRERF LFPREUEH EREHANREIRE, &
ERROIZEIZEFIRL (LED RIB1EIBNIR) o (2) BEKR BSBERF LFRREMLEHEBRESEAXRIZE,
EERROXAIREFHRL (LED B 1 EIENIF) . BRAE B MR ILIZINEF RO MIAIRE (LD U531
ZIBNIR) o B BNREN B 2HERSEATEXNEFEE (MIEFRSEYTIT —T)

1R1EHER
6041 CAN tIRFF <58
“WiS/ BRI I < B F BB NI HBGEN SR IE . MEHAEIHFIRE W/ B TR XZE D 2 DR
BA TFH BB EBEIEERIENMUE, MERIFFREWE/ B TR XED 2 DB BRI F g0
KW EECHIIE.

“GER” (‘FFR/RE”) 7/ (“HE/AE) FRARRBMEGIKHED SR BRIREHEI R R HRBIKIERE
ahet:, EEERHRMSERMMBEBRIT R, EEMENEREXHT, ZROEERGINITER. BUKISRKEX
B R¥EARFRLEBEEERRRAUSERMVMZ T AR RE/FTR TR, EEMEHEEXHTR, ZRDOE
ARLONTRER. EEBKOREXR DR ZBBRERESDEE: Eo)" FRREERNEEE/REWUE, K
FF X AER DA W PHE BT RMTBMASE MR, @ER R TR EEiE/ R i E R LE
25, BREGEDFRADEE/ B U EREERBRENUERSEIES, R QLR EE < RBUEE
M ERBRIEES . BUKe A ERE SRS L TR mABURERIIRE

“HEMFF /% /I T < B FHAE &L R StreamMaster || FUHEERE, K HEM FF X U)RE“FF I ER, e REAIMER
®’E (BT |, HEHREEEITHF, BEEFRREE B H X NNE, FRAFERFEXMIEMBEASBIMEREH
RUE, BHMFxaEhizl < VERN, TWEREMAIMNIRE (BRMT) , BEtREDEHEXE, HERFRRE
B BRE N E (FR)  YFRMUTHREERMERN, HEHRRBEHEMNZIZEIRSHITES (Fla0fd
KIRNF) o

BLFE, B5%E: 6041 B CAN U x5 ——Z% . IS4 Fi

6035 CAN IRI\FF

BT X Al Y B EARIEEE . ERTHERMATISERRBIKACHINE, BATHRERIHE, BUKISTRIERERR, mEhiE
TR BUKICHINE, AABTHRMTRERKICRAIEY . FEBIRMTRERKICRLIEY .

“BRRTTFRATITFMKEK R, (WAHRISHEH R B E StreamMaster | HZAVHIL) o I THEATFXE
FITFE), BRI RIERARE ] B W AR AT ERIA T RIS B—RACEARA TR EELREIE
EHRTE R,
BT TERRIIBIE T XA T EFIRBHSREE . AABBETXBENAEERHEELKRVE, OEBHE
ERAXBESREEBHEBREMNE, EXMMMERLT, BREFREEPRUBEREFTREEARIBIIHIRAE
BN ELIREE. WRRSEILES IERHEH S,

BEZ1EE, B55%E: 6035 & CAN BRI ——Z%. BRIESHIFFH
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iR
HTREER— MM NEE NG, AEEEAMNMARNGNE, EEFE_ANRETEERR, RAEEKNRERER, &
KINRIEEE, KBREE, ERANRETENEENE, LED KBSk,

111 R L RkES:
Frx: HelE IR AR EHMNA B/ B I TR —E8 5.
NERD: ERUERRERSBESERIEBMBRKECEINREETK,
1-2 B RERES:
Frx: RHIFF R RN A KGR/ B FF TR —ER 5
MNERG: OB RRERBESERIEGKICBIIREEZ L,
1-5 Wi/ R A ROAE LE 34
AR KR/ BRI FY I EFHERERY, MMSEEAKEELEEL,
1-6 FEBETE:
BEINEEE I, ERNEREIETEE,
1-7 HEfEREIEY:
(PRALE RIREE) EEREHBIELLR, X2—MEIMNAOR, AR E RS nsEDIERY .
1-8 {FHINAE LE 1S
(RALERIREE) EEMNIGEERELLR, X2—MEIMNOR, AR E R NAEDIERY .

HE3F 7 EA
o BUKIBRRETES. 50
« OBER AR EEL, DENFTHENELR,
« BUKIBRZEEE . FRRMBRIMAF{E,
« WEBUKICEEFEMR, DENERZHE, 0 BINEMA Parker O BUIEEF,
o EHBELETIRCAIRRMARES L. BUKEIELR DX TBHAINGZN, ENEBEEEMEIEERE, B2E
REHEAL LB, BUKESEASRINEAH A RERITBUKE, XTI HATLTEEDS.

FRiEH
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MONITOR ELECTRICO AEROMASTER 12*ESTILO 3000
INSTRUCCIONES DE INSTALACION, FUNCIONAMIENTO Y MANTENIMIENTO

4\ PELIGRO ¥ siguiente informacion tiene como objetivo proporcionar instrucciones basicas para la instalacion,

funcionamiento y mantenimiento. Lea y comprenda estas instrucciones de funcionamiento antes de utilizarlo
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Especificaciones eléctricas

SISTEMA DE 12 VOLTIOS SISTEMA DE 24 VOLTIOS
(11-14 voltios CC) (22-28 voltios CC)
MOTOR Corriente maxima Corriente normal Corriente maxima Corriente normal
de funcionamiento de funcionamiento de funcionamiento de funcionamiento
Elevacion 7,5 Amperios 2,0-5,0 Amperios 7,5 Amperios 2,0-5,0 Amperios
Rotacion 75 Amperios 2,0-5,0 Amperios 75 Amperios 2,0-5,0 Amperios
Patron 3,0 Amperios 3,0 Amperios 1,5 Amperios 1,5 Amperios

Especificaciones mecanicas

Parametro Medida estadounid Medida métrica
Velocidad de 3000 GPM 12000 LPM
caudal
Presion 232 PSI 16 Bar
Masa 10 b 50 kg

Herramientas necesarias
* Llave para pernos de montaje con brida

Simbolos de seguridad

4\ PELIGRO VTS presencia de una situacion peligrosa que, de no evitarse, CAUSARA la muerte o lesiones graves.

Indica la presencia de una situacion peligrosa que, de no evitarse, PODRIA causar la muerte o lesiones graves.

A AVISO Indica la presencia de una situacién peligrosa que, de no evitarse, podria causar lesiones menores o moderadas.
Se refieren a practicas no relacionadas con lesiones personales

Advertencias, precauciones y avisos sobre el producto

Cargue la unidad lentamente. Una carga rapida puede provocar un aumento de presién que podria causar
lesiones o darios al monitor.

No pliegue ni despliegue el monitor mientras haya caudal. Al presionar los botones Plegar o Desplegar, la boquilla
se mueve automaticamente y el chorro de agua puede danar el equipo o lesionar al personal.

Coloque la unidad apuntando en una direccién segura antes de bombear agua dentro de ella, por ej., lejos de
lineas eléctricas.

No utilice controles eléctricos mientras se utilicen las manivelas de desplazamiento manual o si estas se
encuentran en posicion para su uso.

El paso final debe ser la conexion del vehiculo y de la bateria auxiliar.

No exceda los valores nominales de presidon maxima ni de caudal del monitor. Si se exceden estos valores
nominales, podrian ocasionarse lesiones o dafnos al monitor.

No instale valvulas de cierre en la salida del monitor. Las valvulas de cierre aumentan la posibilidad de que ocurran
picos de presidn debidos a golpes de ariete. Dichos picos pueden causar lesiones o darios al monitor.
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% Desconecte la energia eléctrica y desactive el caudal antes de realizar tareas de mantenimiento.

% Todo el personal debe mantenerse fuera de la Zona de Peligro, ubicada delante de la salida del monitor, mientras el
suministro de agua se encuentre conectado. Las velocidades de caudal peligrosas pueden causar lesiones graves.

1-;-7---|r-!-u-|1-1--1

C B E

Producto no disenado para ambientes explosivos.

Para uso exclusivo de operadores capacitados para combatir incendios.

F‘wv*‘r-‘-'mwﬂ

Aseglrese de que la rosca del pivote de la boquilla coincida con la rosca de la salida del monitor. No ajuste
demasiado la boquilla en la unidad.

% La falta de suficiente sujecidn estructural en la brida de entrada puede provocar fallas y posibles lesiones.

1-;-7---|r-!-u-|1-1--1

C B E

No utilice el monitor ni la boquilla como herramienta de entrada forzada.

A AVISO Aseglrese de que el monitor quede nuevamente en la posicion Plegar luego de su uso.
A AVISO En condiciones de temperaturas bajo cero, el monitor debe vaciarse para evitar daros.

A AVISO El propésito del tope de recorrido es ser una funcién de seguridad del monitor en caso de que el tope suave

programado no limite el recorrido. El impacto continuo y repetido contra el tope duro puede danar o hacer fallar
el motor.

PRECAUCION El monitor, la boquilla, la caja de mando, el control de sujecion y los topes de campo regulables estan disefados
para un rendimiento éptimo. No los modifique de ningtin modo.

PRECAUCION El monitor se ha disefado para utilizarse con boquillas Akron. El uso de otras boquillas podria afectar la velocidad
o el funcionamiento de la unidad y deben probarse antes de ponerlas en funcionamiento.

Reemplace las etiquetas de identificacion en caso de desgaste o daro.

PRECAUCION El monitor posee un limitador de corriente tanto para el monitor como para la boquilla. Utilice solo boquillas
apropiadas de Akron Brass Company.

Disenado para su uso en aplicaciones con agua dulce. Si se lo usa con agua salada, lavar con agua dulce.

PRECAUCION Para utilizar solo con agua o espumas estandares para combatir incendios. Luego de utilizar con espuma, lavar con
agua dulce.

PRECAUCION No se recomienda su montaje sobre bridas elevadas. Ello puede causar danos a la brida del monitor en el momento
de ajuste de los pernos.

Utilice una boquilla del mismo material del monitor para eliminar los efectos de corrosion galvanica.
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Instalacion

Figura 1 — Ventana de trabajo
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Fijacién mecanica del monitor
El monitor debe montarse sobre un curso de agua capaz de soportar la presién aplicada al monitor, asi como también la fuerza de
reaccion y el movimiento de flexion resultante de la boquilla (1950 |b a 150 psi y 3000 gpm).

| La falta de suficiente sujecion estructural en la brida de entrada puede provocar fallas y posibles lesiones.
Utilice pernos de 3/4" y tuercas de grado cinco como minimo. Utilice arandelas apropiadas con un minimo de seis acoplamientos

roscados. Utilice una junta de anillo que cumpla con ASME 16.21. La caja de mando se considera el frente del monitor. Utilice la
Figura 1 para posicionar el monitor de manera que funcione dentro de la ventana de trabajo deseada.
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Procedimiento de ajuste de pernos
Comience el procedimiento de ajuste lubricando las tuercas y los pernos. Ajuste las tuercas a mano hasta que queden contra la brida.

Figura 2 — Orden de torsion de los pernos

La torsion final de los pernos dependera del tipo de material de junta utilizado (por lo general, 100 pies-libra fuerza). Luego de seguir
el orden secuencial correcto, ajuste los pernos al 30% de la torsion final. Repita la secuencia de ajuste al 60% de la torsion final.
Repita la secuencia por tercera vez al 100% de la torsién final. Por dltimo, repita la secuencia para la torsion final.

No se recomienda su montaje sobre bridas de cara elevada. Se puede danar la brida del monitor al ajustar los pernos.
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Topes de rotacién

El Aeromaster 12" posee una rotacion total de 3559. Se pueden insertar topes para limitar el recorrido hacia la izquierda o la derecha,
tal como se muestra en la figura 3.

Los topes predeterminados de fabrica estan configurados a 90° a la derecha y a la izquierda. El tope permanente no debe quitarse.
Los topes y conectores tienen cabeza hexagonal de 5/8". Si un orificio no tiene tope, debe tener un conector.

& AVISO El funcionamiento del monitor sin topes de recorrido permanentes puede danar el monitor y lesionar al operador.
A AVISO El propésito del tope de recorrido es ser una funcién de seguridad del monitor en caso de que el tope suave

programado no limite el recorrido. El impacto continuo y repetido contra el tope duro puede daiar o hacer fallar
el motor.

Figura 3 — Topes de rotacion

UBICACIONES DE LOS TOPES
DE ROTACION AJUSTABLE
ANGULO,DE UBICACIONES DE
ROTACION LOS TOPES
+925-(STD)  [1.4
+1375° 2,3
1771/2 3
1775 SOLO TOPE
PERMANENTE

permanente

ROTACION HACIA LA IZQUIERDA
(EN SENTIDO CONTRARIO A LAS
AGUJAS DEL RELO))

FRENTE

ROTACION HACIA LA DERECHA
(EN EL SENTIDO DE LAS AGUJAS
DEL RELO))
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Topes de elevacion

El Aeromaster 2™ posee 120° de recorrido por sobre la linea horizontal y 45° por debajo de la linea, limitado por el tope permanente.
Este tope no debe quitarse. Se pueden insertar mas topes para limitar el recorrido por sobre y por debajo de la linea horizontal, tal
como se muestra en la figura 4. Los topes predeterminados de fabrica estan configurados a 45° por sobre la linea horizontal y 45° por
debajo de la linea. Los topes y conectores tienen cabeza hexagonal de 5/8". Si un orificio no tiene tope, debe tener un conector.

& AVISO El funcionamiento del monitor sin tope de recorrido permanentes puede danar el monitor y lesionar al operador.

El monitor esta ajustado para limites de recorrido de +45° y -45° a menos que el cliente solicite otra configuracion.

A AVISO El propésito del tope de recorrido es ser una funcion de seguridad del monitor en caso de que el tope suave

programado no limite el recorrido. El impacto continuo y repetido contra el tope duro puede daiar o hacer fallar

el motor.

Figura 4 — Topes de elevacion

122

AD)JUSTABLE
ELEVATION STOP LOCATIONS
ANGULO DE
ELEVACION (ABAJO) STOP LOCATIONS
+122° TOPE PERMANENTE
+92° (STD) E
+70° (EDUCTOR DE ESPUMA MAX.) | D (EDUCTOR DE ESPUMA)
+47° C
ANGULO DE
ELEVACION (ABAJO) STOP LOCATIONS
22 B
-47° (EDUCTOR DE ESPUMA MiN.) A
- TOPE PERMANENTE

Instalacién de la boquilla

La boquilla debe enroscarse en la salida del monitor. Coloque el accionador de patrén de manera que el cable de alimentacién
no quede estirado y luego ajuste el pivote. Verifique que la orientacién del accionador no interfiera con el monitor.

demasiado la boquilla en la unidad.

| 4\ ADVERTENCIA Aseglrese de que la rosca del pivote de la boquilla coincida con la rosca de la salida del monitor. No ajuste

Utilice una boquilla del mismo material del monitor para eliminar los efectos de corrosién galvanica.
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Instrucciones para la instalacion eléctrica
El controlador Aeromaster 12™ requiere conexiones CAN y energia del vehiculo. Para ver una descripcion de los arneses Akron Brass
que pueden utilizarse para hacer estas conexiones, consulte la tabla que se incluye a continuacién y la figura 5. Si desea hacer
arneses, consulte las figuras 6 y 7 y la tabla correspondiente para obtener una descripcion de los conectores de acoplamiento
del Aeromaster 12™.

ARNESES PARA CONECTAR EL CONTROLADOR AEROMASTER 12™ A LOS DISPOSITIVOS CAN (consulte la Figura 5)

Akron Brass

Elemento Descripcion Longitud
P 8 de Akron Brass
Conector de receptaculo — Adaptador CAN en “Y” (Deutsch #DT04-3P-P007). Conecta dos arneses de red
1 p 758306
CAN y un arnés adaptador CAN.
) Conector enchufable: Terminador CAN 120 ohmios (Deutsch #DT06-3S-PPO1). Se necesitan dos por sistema 742205
y se enchufan en los adaptadores CAN en “Y” en cada extremo de la red CAN.
% pie (0,15 m) 721569
2 pies (0,61 m) 721667
3 pies (0,91 m) 721572
3 Arnés de red CAN: Extiende la red CAN a un dispositivo de nodo CAN (un puesto de mando, por ejemplo). 5 pies (1,52 m) 721573
Se conecta entre dos adaptadores CAN en “Y”. En el arnés no hay resistencias terminales de 120 ohmios. 10 pies (3,05 m) 721574
20 pies (6,0 m) 721570
30 pies (914 m) 721665
40 pies (12,19 m) 721575
4 Arnes de red CAN: Conecta a la palanca de mando 6035, la caja de conmutacion 6041 o el amarre 6041 al 20 pies (6,10 m) 721565
controlador AeroMaster 12 6052. Hay resistencias terminales de 120 ohmios en cada extremo del arnés. 30 pies (0,91 m) 721634
5 Arnés adaptador CAN: Conecta la red CAN al controlador Aeromaster 12 6052 3 pies (0,91 m) 721589
Arnés adaptador CAN: Conecta la red CAN a la palanca de mando 6035, la caja de conmutacion 6041, .
L L PRI 3 pies (0,91 m) 721579
6 el amarre 6041 o el indicador de direccién 6036. Incluye cables para conectar la energia eléctrica al .
. " 10 pies (3,05 m) 721677
dispositivo CAN.
4 pies (1,22 m) 721695
7 Arnés de alimentacion Conecta la alimentacion del vehiculo al controlador Aeromaster 12™. 8 pies (2,44 m) 721682
10 pies (3,05 m) 721696
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Figura 5 — Conexiones de arnés entre el controlador Aeromaster 12 y los dispositivos CAN

CONNECTING A SINGLE USER
INTERFACE TO ACONTROLLER
USING A TERMINATED
CAN NETWORK HARNESS

CONNECTING MULTIPLE USER INTERFACES TO A CONTROLLER USING
UNTERMINATED CAN NETWORK HARNESSES, AND CAN STUB HARNESSES

CONTROLADOR PALANCA DE MANDO CAN 6035 INDICADOR DE CONTROLADOR
AEROMASTER 12 CAJA DE CONMUTACION CAN 6041 DIRECCION AEROMASTER 12
6052 AMARRE CAN 6041 CAN 6036 6052

o I o o

[
VEHICLE VEHICLE VEHICLE VEHICLE
POWER IN POWER IN POWER IN POWER IN

@
i
-

[

PALANCA DE MANDO CAN 6035
CAJA DE CONMUTACION CAN 6041
AMARRE CAN 6041
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CONECTORES DE ACOPLAMIENTO PARA EL CONTROLADOR AEROMASTER 12 (consulte las Figuras 6 y 7)

Numerode | _, .
. Numero de
. e . . pieza .
Elemento Descripcion Numero de pieza pieza de
de Akron
Akron Brass
Brass
- » Conectividad de los
1 Conector: enchuf? DTP, 2 posiciones, ran‘go de diametro d(-:jl acoplamientos roscados (TE) DTPO6-25-E003 742227
cable 0,134 a 0,195" (3,40 a 4,95 mm), tapon de extremos, gris
(Deutsch IPD)
Conectividad de los
2 Cuna de bloqueo: para enchufe DTP de 2 tomas, naranja acoplamientos roscados (TE) WP-2S 784188
(Deutsch IPD)
Conectividad de los
. : = R _ 2
3 ;Z:z:cz?i.ot:ma maciza, tamafio 12, 14-12 AWG (2,5-4,0 mm?), acoplamientos roscados (TE) 0462-203-12141 707583
P (Deutsch IPD)
Conector: enchufe DT, 4 posiciones, rango de diametro del Conectividad de los
4 cable de 0,053 a 0,120" (1,35 a 3,05 mm), acoplamientos roscados (TE) DT06-4S-CE13 742203
mejor retencién por sello, adaptador de funda contractil, negro (Deutsch IPD)
. . . . Conectividad de los
5 C:::jﬁ)b\l/c;?;:o. para enchufe DT de 4 tomas, mejor retencion acoplamientos roscados (TE) WA4S-POT2 784199
P ’ (Deutsch IPD)
Conectividad de los
. : = _ _ 2
6 Contacto: toma maciza, tamafio 16, 20-16 AWG (0,5-1,5 mm’), acoplamientos roscados (TE) 0462-201-16141 769635

13 amperes

(Deutsch IPD)

Figura 6 — Conector de alimentacion

BATERIA DEL VEHICULO (+)
POSICION 1

POSICION 2
BATERIA DEL VEHICULO (-)

Figura 7 — Conector CAN

CAN ALTO (+)
POSICION 3

POSICION 2
ALIMENTACION DEL VEHICULO (-)
SALIDA A DISPOSITIVOS CAN

CANBAJO ()
POSICION 4

POSICION1
ALIMENTACION DEL VEHICULO (+)
SALIDA A DISPOSITIVOS CAN
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CONFIGURACION INICIAL DEL SISTEMA
El Aeromaster 12 ofrece muchas opciones de configuracion.

Las siguientes funciones pueden configurarse en el modo configuracién:
» Posiciones de limite suave Derecho, Izquierdo, Superior e Inferior
* Nota: los limites suaves siempre deben programarse dentro de los limites de recorrido duros. Si no se los ajusta y el monitor
golpea de manera continua los limites de recorrido duros, la vida (til del monitor puede reducirse.
« Orientacién del monitor (montaje lateral o invertido)
* Posicionamiento del sensor en “Cero”
« Restablecimiento de los valores predeterminados de fabrica
« Esquiva de obstaculos
» Posiciones Plegar y Desplegar

Para ingresar en el modo configuracién de las funciones antes mencionadas, realice los siguientes pasos:
1. Apague el Aeromaster 12
2. MANTENGA PRESIONADO el interruptor de Chorro (puede hacerlo con la palanca de mando o la caja de conmutacién).
3. Encienda el Aeromaster 12 mientras mantiene presionado el interruptor de Chorro
4. Espere de 3 a 4 segundos y suelte el interruptor de Chorro.

El Aeromaster 12 debe estar ahora en modo de configuracion. Una vez en el modo de configuracién, el LED del puesto de mando y el
LED independiente rojo de la carcasa del controlador parpadearan lentamente (un parpadeo corto seguido de una pausa larga). Si no
parpadea lentamente, apaguelo y repita los pasos 1a 4.

Todas las funciones de configuracién, excepto las posiciones Plegar y Desplegar, pueden recorrerse presionando el interruptor de
Chorro. Cada vez que se presiona el interruptor de Chorro, se activa otra funcién para su configuracién. Si una funcién se configura
y se guarda usando el interruptor de Niebla, la siguiente funcidn se seleccionara automaticamente. Por ejemplo, al presionar

por primera vez el interruptor de Chorro, la Posicién limite suave derecho (Cédigo de LED 1-1) esta lista para su programacion. Al
presionar nuevamente el botén, la Posicion limite suave izquierdo (Cédigo de LED 1-2) esta lista para su programacion. Al configurar
la Posicion limite suave izquierdo y presionar el interruptor de Niebla, se seleccionara automaticamente la Posicion limite suave
superior (Cédigo de LED 1-3) sin necesidad de presionar Chorro nuevamente. Alternativamente, al activar el comando Chorro se
abortara esta funcion sin guardar la posicion y se seleccionara la siguiente funcién. El ingreso en los modos de programacion de las
posiciones Plegar y Desplegar solo se puede lograr activando el interruptor de Plegar o Desplegar mientras se encuentra en el inicio
del menu de configuracién (parpadeo lento del Cédigo de LED 1). (Consulte las secciones Posicién Plegar y Posicién Desplegar para
obtener mas informacion).

Para ayudar a determinar en qué menu de configuracidon se encuentra el Aeromaster 12, el LED del puesto de mando se ha
programado para que parpadee indicando un cédigo diferente para cada funcidn. La tabla a continuacién muestra los cédigos de
LED para cada funcioén. Los cédigos tienen dos partes. El cddigo de LED comenzara con uno o dos parpadeos cortos, una pausa breve,
otra serie de parpadeos cortos y luego una pausa larga. El primer nimero en el cédigo de LED corresponde a uno o dos parpadeos
mientras que el segundo ndmero corresponde a la segunda serie de parpadeos antes de la pausa larga. También hay un LED en el
frente del Controlador Aeromaster 12 6052 que mostrara los cédigos de estado. El controlador se encuentra montado en la base

del monitor.
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Cualquiera de las siguientes funciones puede configurarse deteniéndose en dicha funcién y realizando la operacién. Consulte la
seccion correspondiente para obtener informacién detallada de la configuracién de cada funcion.

Funcion del menu de configuracion Cédigo de LED
Inicio del modo de configuracién 1 parpadeo lento
Posicién limite suave derecho 1-1
Posicién limite suave izquierdo 1-2
Posicién limite suave superior 1-3
Posicién limite suave inferior 1-4
Orientacién del monitor 1-7
Posicion “Cero” del sensor 1-8+
Restablecer valores predeterminados de 1-9++
fabrica
Desactivar esquiva de obstaculos 2-1
Operacion manual de la esquiva de 2-2
obstaculos
Operacion automatica de la esquiva de 2-3
obstaculos
Memorizar la esquiva de obstaculos 2-4
Posicién Plegar 1-5
Posicién Desplegar 1-6

Tabla de modos de configuracion para los cédigos de LED

Si bien todas estas configuraciones son opcionales, si la orientacion del monitor esta montada de forma lateral o invertida, dicha
orientacion debera configurarse para que funcione correctamente. Si en algiin momento se determina que esta activado un modo
no deseado, para abortar el modo solo debe apagar el Aeromaster 12 antes de activar la entrada Niebla. En el caso de que se
determine que se pudo haber guardado una funcién no deseada, se puede utilizar la funcién “Restablecer valores predeterminados
de fabrica” (Cédigo de LED 1-9). Una vez realizados todos los cambios deseados, al reiniciar el equipo, el monitor volvera a funcionar
normalmente y se aplicaran los cambios realizados. Los cambios también pueden guardarse al presionar el interruptor de Niebla en
modo de inicio de configuracién (un solo parpadeo).

+Los sensores de posicion se configuran en “cero” en fabrica. La posicion cero predeterminada esta justo frente al nivel de la boquilla
(0° de elevacion). Si el monitor esta montado fisicamente de modo que no se encuentra en la posicién cero para su instalacion,
debera colocarlo en cero antes de poder utilizarlo con un Indicador de direccién 6036.

++NOTA: el uso de esta funcién eliminara todos los datos del perfil de la opcién de esquiva de obstaculos guardados y requerira
de la reprogramacion de la esquiva de obstaculos. Los valores predeterminados de fabrica se configuran en una ubicacion de limite
suave mas alla de los topes duros de modo que el monitor tenga un rango completo de movimiento entre los topes duros hasta que
se restablezcan los limites suaves.
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Posicion limite suave derecho (Cédigo de parpadeo 1-1)
En este modo, las funciones Derecho, Izquierdo, Superior e Inferior estaran activas. Mueva el monitor a la posicién en la
que desea que se configure el Limite suave derecho. Cuando se encuentre en la posicion deseada, presione el interruptor
de Niebla. El nuevo Limite suave derecho ya esta configurado y el Limite suave izquierdo esta activo para su programacion.
Alternativamente, al activar el comando Chorro, este modo se abortara sin guardar la posicion y se seleccionara automaticamente
el modo de Posicidn limite suave izquierdo.

Posicion limite suave izquierdo (Cédigo de parpadeo 1-2)
En este modo, las funciones Derecho, Izquierdo, Superior e Inferior estaran activadas. Mueva el monitor a la posicion en la que
se configurara el Limite suave izquierdo. Cuando se encuentre en la posicion deseada, presione el interruptor de Niebla. El
nuevo Limite suave izquierdo ya esta configurado y el Limite suave superior esta activo para su programacion. Alternativamente,
al activar el comando Chorro, este modo se abortara sin guardar la posicién y se seleccionara automaticamente el modo Posicién
limite suave superior.

Posicion limite suave superior (Cédigo de parpadeo 1-3)
En este modo, las funciones Derecho, Izquierdo, Superior e Inferior estaran activas. Mueva el monitor a la posicién en la
que desea que se configure el Limite suave superior. Cuando se encuentre en la posicién deseada, presione el interruptor
de Niebla. El nuevo Limite suave superior ya esta configurado y el Limite suave inferior esta activo para su programacion.
Alternativamente, al activar el comando Chorro, este modo se abortara sin guardar la posicion y se seleccionara automaticamente
el modo de Posicidn limite suave inferior.

Posicion limite suave inferior (Cédigo de parpadeo 1-4)
En este modo, las funciones Derecho, Izquierdo, Superior e Inferior estaran activas. Mueva el monitor a la posicién en la
que desea que se configure el Limite suave inferior. Cuando se encuentre en la posicion deseada, presione el interruptor
de Niebla. El nuevo Limite suave inferior ya esta configurado y la Orientacion del monitor esta activa para su programacion.
Alternativamente, al activar el comando Chorro, este modo se abortara sin guardar la posicién y se seleccionara automaticamente
la Orientacion del monitor.

Orientacién del monitor (Cédigo de parpadeo 1-7)
En algunos casos, puede que no desee montar el monitor en ninguna otra posicién que no sea la predeterminada de fabrica con
la “brida en la parte inferior”. Si fuera asi, esta funcién evita tener que cambiar el cableado de los interruptores o reprogramar
la palanca de mando CAN para realizar cambios en el comportamiento Superior/Inferior — Izquierdo/Derecho. Solo se debe
programar la orientacion del monitor cuando este esta montado sobre un lado o de forma invertida. En este modo, determine
cual de las cuatro entradas (Superior, Inferior, Izquierdo o Derecho) corresponde al movimiento “Superior”. El Gltimo movimiento
realizado antes de presionar el interruptor de Niebla se utilizara como nuevo movimiento “Superior” y reasignara las otras
entradas de manera correspondiente. Mueva el monitor hacia la posiciéon “Superior” actual y luego presione el interruptor
de Niebla. La nueva Orientacion del monitor ya esta configurada y el Sensor de posicién “Cero” esta activo para su
programacion. Al presionar el interruptor de Chorro en cualquier momento antes que el interruptor de Niebla, la Orientacion
del monitor no sufrira cambios y se seleccionara automaticamente el Sensor de posicion “Cero”. NOTA: el uso de esta funcién
eliminara todos los datos del perfil de esquiva de obstaculos guardados y requerira la reprogramacion de la opcién de
esquiva de obstaculos.

Sensor de posicion “Cero” (Cédigo de parpadeo 1-8)
Muchas veces es dificil para el fabricante del vehiculo montar el monitor en la posicidn exacta donde “recto y nivelado”
concuerden con la calibracion del monitor en la planta de Akron Brass. El uso de este modo permite al usuario volver a colocar
los sensores en “cero’; en la posicidn “recto y nivelado” deseada. Primero, utilice los interruptores Izquierdo/Derecho y
Superior/Inferior para posicionar el monitor “recto y nivelado”. Una vez lograda la posicién deseada, presione el interruptor
de Niebla. La nueva posicion “cero” ya esta configurada y el modo Restaurar valores predeterminados de fabrica esta
activo para su programacion. Al presionar el interruptor de Chorro en cualquier momento antes que el interruptor de Niebla,
los valores del sensor de posicién no sufriran cambios y se seleccionara automaticamente el modo Restablecer valores
predeterminados de fabrica. NOTA: las posiciones de limites suaves, las posiciones plegar/desplegar y el informe de posicién
CAN se veran afectados por la nueva posicién “cero’. En el caso de que necesite volver a configurar el valor “cero”, hagalo
antes de configurar las posiciones de limite suave, plegar o desplegar. NOTA: el uso de esta funcién eliminara todos los datos
del perfil de esquiva de obstaculos guardados.
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Restablecer valores predeterminados de fabrica (Cédigo de parpadeo 1-9)
En ocasiones, quiza desee volver a los valores predeterminados de fabrica. Para restablecer los valores predeterminados
de fabrica en este modo, presione el interruptor de Niebla. Esto eliminara todas las configuraciones seleccionadas por el

usuario y regresara al inicio del menu de configuracién (parpadeo lento del Cédigo de LED 1). Las siguientes configuraciones se
restableceran a los valores predeterminados de fabrica:

» Todas las posiciones de limite suave se estableceran en su valor maximo.

* Los valores “cero” del sensor de posicion regresaran a los valores establecidos de fabrica.

* La orientacién del monitor se restablecera a la posicion estandar.

* Las posiciones Plegar y Desplegar se reconfiguran a cero grados, como se establecen en fabrica.
* Los datos del perfil de esquiva de obstaculos se eliminan y desactivan.

Es posible abortar este modo antes de activar la entrada Niebla de manera simple quitando el suministro de electricidad del
StreamMaster Il. Alternativamente, al activar el comando Chorro, este modo se abortara sin guardar los valores predeterminados de
fabrica y se seleccionara automaticamente el modo Desactivar esquiva de obstaculos (Cédigo de parpadeo 2-1).

Desactivar Esquiva de obstaculos (Cédigo de parpadeo 2-1)

Al presionar el interruptor de Niebla, se desactivara la esquiva de obstaculos, se eliminara el perfil de esquiva de obstaculos

y se regresara al inicio del ment de configuracion (parpadeo lento del Cédigo de LED 1). La configuracién de los valores
predeterminados de fabrica para la esquiva de obstaculos se DESACTIVA. Alternativamente, al activar el comando Chorro, este
modo se abortara sin desactivar la esquiva de obstaculos y se seleccionara automaticamente el modo Operacién manual de esquiva
de obstaculos.

Operacion manual de esquiva de obstaculos (Cédigo de parpadeo 2-2)

El modo de operacién manual requiere que el operador mueva manualmente el monitor alrededor de los obstaculos. Cuando se
halla un obstaculo, se detiene el movimiento en esa direccion hasta que el operador mueva el monitor alrededor del obstaculo.

Al presionar el interruptor de Niebla, se selecciona la operacion manual para la esquiva de obstaculos. Alternativamente, al
activar el comando Chorro, este modo se abortara sin seleccionar la Operacién manual y se seleccionara automaticamente el modo
Operacion automatica para la esquiva de obstaculos.

Operacion automatica de esquiva de obstaculos (Cédigo de parpadeo 2-3)

El modo de operacién automatica no requiere que el operador se mueva hacia arriba y hacia abajo para rodear un obstaculo.
Al hallar un obstaculo, el movimiento en esa direccion se detiene y el StreamMaster Il automaticamente navega en direccion
ascendente, por arriba y nuevamente hacia abajo alrededor del obstaculo siempre que la palanca de mando se mantenga en el
comando horizontal (derecha o izquierda). Al presionar el interruptor de Niebla, se selecciona la operacién automatica para
la esquiva de obstaculos. Alternativamente, al activar el comando Chorro, este modo se abortara sin seleccionar la Operacién
automatica y se seleccionara automaticamente el modo Memorizar esquiva de obstaculos.
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Memorizar esquiva de obstaculos (Cédigo de parpadeo 2-4)
Esta funcion configura los Limites inferiores en todo el rango horizontal del monitor. Por ejemplo, un monitor ubicado en el
centro del techo de una cabina podria necesitar elevar levemente la boquilla para evitar que golpee las esquinas de la cabina al
realizar el barrido de lado a lado. El uso de este modo permite al usuario programar un perfil horizontal que se movera alrededor
de uno o mas obstaculos. A medida que el monitor se mueve de lado a lado (de derecha a izquierda o de izquierda a derecha),
los valores de posicidn vertical se guardan en incrementos de un grado. Al retroceder, se sobrescriben los datos anteriores. En
el caso de que no se memorice un area horizontal, este drea sera inaccesible en el futuro. Para programar un perfil de esquiva de
obstaculos, siga los siguientes pasos:

1. Active la esquiva de obstaculos manual o automatica.

2. Mueva el monitor hacia el limite inferior izquierdo o derecho, o el limite suave inferior derecho.

3. Realice un barrido hasta hallar el primer obstaculo. Detenga el movimiento antes de alcanzar el obstaculo.

4. Muévase en forma horizontal hacia arriba y luego hacia abajo hasta eliminar el obstaculo.

5. Continde moviéndose hacia el lado opuesto. Repita los pasos 2 y 3 en el caso de hallar algin otro obstaculo.

6. Cuando haya alcanzado el limite suave horizontal opuesto, presione el interruptor de Niebla. Esto guardara el nuevo perfil de
esquiva de obstaculos y regresara al inicio del menu de configuracion (parpadeo lento del Cédigo de LED 1).

El mismo procedimiento puede seguirse de derecha a izquierda. Es importante que se cubra todo el rango de rotacién durante el
procedimiento de programacion. Al activar el comando Chorro, cualquier dato de perfil que se haya guardado con anterioridad se
desechara y regresara al inicio del menu de configuracion (parpadeo lento del Cédigo de LED 1).

Posicion Plegar (Cédigo de parpadeo 1-5)
Para ingresar en el modo de programacion de la posicién Plegar, presione por un momento Plegar al inicio del modo de
configuracién (parpadeo lento del Cédigo de LED 1). Verifique el modo de programacion de la posicién Plegar observando el
cédigo de parpadeo (un parpadeo corto, una pausa corta, luego cinco parpadeos cortos y una pausa larga). En este modo, las
funciones Derecho, Izquierdo, Superior e Inferior estaran activas. El movimiento no se vera restringido por los limites suaves, y
permitira obtener una posicion Plegar fuera de los limites operativos normales. Sin embargo, la esquiva de obstaculos se ignorara
mientras memoriza la posicion Plegar, de modo que se debe tener cuidado de evitar los obstaculos en forma manual. Una vez
en la Posicion Plegar deseada, existen dos métodos para completar el proceso. (1) Al activar el comando Niebla, se guardara la
posicion y también hara que la boquilla pase a la configuracién de niebla durante la secuencia de plegado. Regresara al inicio
del menu de configuracién (parpadeo lento del Cédigo de LED 1). (2) Al activar el comando Chorro, se guardara la posicién y
también hara que la boquilla pase a la configuracién de chorro durante la secuencia de plegado. Regresara al inicio del menu de
configuracién (parpadeo lento del Cédigo de LED 1). Al activar nuevamente el comando Plegar, se abortara esta funcién y volvera
al inicio del menu de configuracién (parpadeo lento del Cédigo de LED 1). La posicion Plegar predeterminada de fabrica es “recto
y nivelado’; segun lo define la configuracion en “cero” del sensor (consulte la seccién Sensor de posicion “Cero”).

Posicion Desplegar (Cédigo de parpadeo 1-6)
Para ingresar en el modo de programacion de la posicién Desplegar, presione por un momento Desplegar al inicio del modo de
configuracién (parpadeo lento del Cédigo de LED 1). Verifique el modo de programacion de la posiciéon Desplegar observando
el cédigo de parpadeo (un parpadeo corto, una pausa corta, luego seis parpadeos cortos y una pausa larga). En este modo, las
funciones Derecho, Izquierdo, Superior e Inferior estaran activas. El movimiento se vera limitado a los limites suaves vigentes.
Sin embargo, la esquiva de obstaculos se ignorara mientras se memoriza la posicién Desplegar, de modo que se debe tener
cuidado de evitar los obstaculos de forma manual.
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Una vez en la posicion Desplegar deseada, existen dos métodos para completar el proceso. (1) Al activar el comando Niebla,

se guardara la posicién y también hara que la boquilla pase a la configuracion de niebla durante la secuencia de despliegue.
Regresara al inicio del menu de configuracién (parpadeo lento del Céodigo de LED 1). (2) Al activar el comando Chorro, se guardara
la posicién y también hara que la boquilla pase a la configuracién de chorro durante la secuencia de despliegue. Regresara

al inicio del menu de configuracién (parpadeo lento del Cédigo de LED 1). Al activar nuevamente el comando Desplegar, se
abortara esta funcion y regresara al inicio del menu de configuracién (parpadeo lento del Cédigo de LED 1). La posicion Desplegar
predeterminada de fabrica es “recto y nivelado’, segtin lo define la configuracién en “cero” del sensor (consulte la seccién Sensor
de posicion “Cero”).

Instrucciones de funcionamiento
Caja de conmutacién de palanca CAN 6041
El interruptor de Plegar/Desplegar se utiliza para mover el monitor hacia dentro y fuera de la posicion de plegado para su
transporte. Al mantener presionado Plegar/Desplegar durante dos segundos como minimo, se iniciara la secuencia desplegar,
colocando el monitor en posicion para el funcionamiento normal. Al mantener presionado Plegar/Desplegar durante dos
segundos como minimo, se iniciara la secuencia plegar, colocando el monitor en posicién para su transporte.

El interruptor de Oscilacion (Inicio/Configuracién) (Pausa/Reanudar) se utiliza para proporcionar y controlar un patrén de
oscilacién horizontal. Al presionar Oscilacién hacia adelante, la rotacion del monitor se dirigira hacia la derecha hasta que:
se suelte el interruptor, se tope con un limite suave o se tope con un limite duro. Ese punto se asignara como el punto de
recorrido extremo derecho en el perfil de oscilacién automatica. El monitor revertira nuevamente su direccion de manera
automatica y se movera hacia la izquierda hasta que se presione y se suelte el interruptor de “Configuracién/Inicio’, hasta
que se tope con un limite suave o hasta que se tope con un limite duro. Ese punto se asignara como el punto de recorrido
extremo izquierdo en el perfil de oscilacion automatica. Luego, el monitor oscilara automaticamente hacia atras y hacia
adelante entre esos dos puntos hasta que: se empuje hacia atras el interruptor de Oscilacion a la posicién “Pausa/Reanudar’,
se reciba un comando Derecha o Izquierda de un interruptor o entrada de palanca de mando o se tope con alguna otra
funcién de desactivacion. Al empujar el interruptor de Oscilacion hacia atras a la posicién de “Pausa/Reanudar’, solo se
pausa la oscilacion, y al empujar el interruptor de Oscilacién hacia atras a la posicion de “Pausa/Reanudar” por segunda vez,
la oscilacién se reanudara utilizando las posiciones memorizadas. El uso de un comando Izquierda o Derecha cancelara la
oscilacién y el perfil se eliminara. El monitor se puede mover hacia arriba y hacia abajo durante la oscilacion sin cancelar la
funcién de oscilacion.

El interruptor de Descarga encendida/apagada/remota se utiliza para controlar la valvula de descarga conectada al
StreamMaster Il. Al colocarlo en la posicién de “Encendido’, la valvula de descarga se encendera independientemente de
cualquier dispositivo externo (palanca de mando) hasta que el interruptor regrese a la posicion “Remoto” o “Apagado”. El
interruptor se mantiene en esa posicion y no volvera al centro por si solo. Al colocar el interruptor de descarga en la posicion
de “Apagado’, la valvula de descarga se apagara independientemente de cualquier dispositivo externo (palanca de mando)
hasta que el interruptor regrese a la posicion “Remoto” o “Apagado” (centro). Cuando el interruptor se encuentra en el centro
o en posicion de “Remoto’, el control de la valvula de descarga pasa al estado de otros dispositivos de red (es decir, gatillo de
la palanca de mando).

Para obtener mas informacién, consulte: Caja de conmutacién de palanca CAN Estilo 6041 — Manual de instalacion, funcionamiento
y mantenimiento

Palanca de mando CAN 6035

La palanca de mando es proporcional en los ejes X e Y. Al empujar la palanca de mando hacia adelante, se baja la boquilla del
monitor. Cuanto mas se empuja la palanca hacia adelante, mas rapido sera el movimiento. Al empujar la palanca de mando hacia
atras, se sube la boquilla del monitor. Al mover la palanca de mando a la derecha, el monitor rotara hacia la derecha. Al mover la
palanca de mando hacia la izquierda, el monitor rotara hacia la izquierda.

El interruptor de “gatillo” se utiliza para abrir y cerrar la valvula de descarga de agua/espuma. (Se da por hecho que la valvula
de descarga se ha cableado a la salida correcta del StreamMaster Il). Al apretar el interruptor de gatillo, la valvula se abrira y al
soltarlo, la valvula se cerrara. La valvula se puede colocar en una posicién continuamente abierta haciendo “doble clic” en el
interruptor de gatillo. Al activar el interruptor de gatillo la préxima vez, regresara al funcionamiento momentaneo normal.

Arriba de la palanca de mando hay un interruptor de pulgar que se utiliza para controlar el selector de patrén de la boquilla.
Al mover el interruptor de pulgar hacia la derecha, el selector de patrén se movera hacia la posicion de chorro directo. Al
mover el interruptor de pulgar hacia la izquierda, el selector de patrén se movera hacia la posicion de niebla. En ambos casos,
el selector de patrén se detendra cuando el interruptor de pulgar regrese a la posicién central, o cuando alcance la extension
maxima de su recorrido. Esto permite tener un patrén de descarga regulable continua.

Para obtener mas informacion, consulte: Palanca CAN Estilo 6035 — Manual de instalacién, funcionamiento y mantenimiento
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Cédigos de error

Los cédigos de error son cdigos de parpadeo de dos partes que consisten en uno o dos parpadeos cortos, una pausa corta, seguidos
por un segundo conjunto de parpadeos correspondiente al cédigo especifico y luego una pausa larga. Luego de la pausa larga, el
codigo se repetira. Durante la pausa entre los codigos, el LED se enciende.

1-1 Sensor de rotacion:
INTERRUPTOR: el interruptor de rotacion no se ha detectado como parte de una secuencia plegar/desplegar.
INFORMACION DE POSICION: la sefal del sensor de informacién de posicion de rotacion no aparece o no cambia cuando el
monitor esta en movimiento.

1-2 Sensor de elevacion:
INTERRUPTOR: el interruptor de elevacion no se ha detectado como parte de una secuencia plegar/desplegar.
INFORMACION DE POSICION: la sefial del sensor de informacion de posicion de elevacion no aparece o no cambia cuando el
monitor esta en movimiento.

1-5 Tope duro durante Plegar/Desplegar
Durante la secuencia Plegar/Desplegar, se golped un obstaculo lo cual hizo que el monitor se detuviera antes de completar la
secuencia.

1-6 Perfil de esquiva de obstaculos requerido:
La funcion de esquiva de obstaculos se encendid, pero no se memorizé un perfil de esquiva.

1-7 Tope duro de rotacion:
(unidades con informacién de posicion solamente) Se hallé un tope duro durante la rotacién normal. Esta es una condicién no
esperada y podria indicar un problema en el sensor o que se golped contra una obstruccion.

1-8 Tope duro de elevacién
(unidades con informacién de posicién solamente) Se hallé un tope duro durante la elevacién normal. Esta es una condicién
no esperada y podria indicar un problema en el sensor o que se golped contra una obstruccion.

Instrucciones de mantenimiento

« El monitor debe mantenerse limpio y libre de suciedad.

* Inspeccione los componentes y el cableado para comprobar que no estén danados, y reparelos o reemplacelos segin
corresponda.

« El monitor se debe mover libre y suavemente sin vacilar.

« Inspeccione que el monitor no presente fugas. Reemplace los sellos segin corresponda. Utilice lubricante Parker O-Ring en las
juntas toricas.

« Se deben instalar graseras en las juntas de las bolas de rodamiento y los engranajes sinfin. Si el motor trabaja con esfuerzo o
el movimiento de la junta no es suave, aplique grasa hasta que se restablezca el funcionamiento normal. No aplique grasa en
exceso usando una pistola de grasa. Aumentara la presion en la cavidad del monitor, lo que podria causar danos al monitor. Los
rodamientos de juntas de elevacion no necesitan grasa.

Declaracién de garantia
GARANTIA Y EXENCION DE RESPONSABILIDAD*: Garantizamos los productos Akron Brass por un periodo de cinco (5) afios
desde la fecha de la compra por defectos de materiales o mano de obra. Akron Brass reparara o reemplazara el producto que
sea defectuoso conforme a esta garantia. Akron Brass decidira acerca de la reparacion o el reemplazo, a su sola discrecion. Para
obtener el servicio de la garantia, los productos afectados deben devolverse a Akron Brass sin demora. Nuestra garantia no cubre
fallas debidas a: uso y desgaste; instalacion, uso, mantenimiento o almacenamiento incorrectos; negligencia del propietario
o usuario; reparacion o modificacion realizadas tras la entrega del producto; incumplimiento de nuestras instrucciones o
recomendaciones; o cualquier otra causa que esté fuera de nuestro control. NO OTORGAMOS NINGUNA GARANTIA, EXPLICITA
O IMPLICITA, QUE NO SEA LA ESTABLECIDA EN LA PRESENTE DECLARACION DE GARANTIA, Y NEGAMOS CUALQUIER
GARANTIA IMPLICITA DE COMERCIABILIDAD O APTITUD PARA CUALQUIER FIN PARTICULAR. Asimismo, no seremos
responsables de ninglin dario o perjuicio consecuente, incidental o indirecto (incluidos, entre otros, cualquier pérdida o lucro
cesante), cualquiera sea su causa. Nadie esta autorizado a modificar la presente garantia. Salvo disposicién expresa en contrario
en el presente, los componentes electrénicos industriales y el monitor de uso intensivo de Akron Brass tienen un (1) afio de
garantia. La linea de boquillas y las valvulas Akron Brass seleccionadas tienen una garantia de diez (10) afos. Los productos
Weldon tienen dos (2) anos de garantia a partir de la fecha de fabricacién (no incluye componentes consumibles). Ciertos
productos LED de Weldon tienen cinco (5) afos de garantia. Los productos Honda cuentan con la garantia del fabricante, y
Akron Brass no otorga ninguna garantia respecto de dichos productos.
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